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1.

1.1

1.2.

Informacje ogdlne dotycz gce sitownikdéw i ich bezpiecznego

stosowania

Zastosowanie

Inteligentne sitowniki elektryczne typu 4XlI sg przeznaczone do
napedu elementow wykonawczych takich jak zawory, zasuwy,
klapy, przepustnice itp. w ukladach regulacji automatyki
przemystowej, W energetyce, cieptownictwie, przemysle
chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekbw oraz
instalacjach wodociggowych. Sitowniki 4XI mogg pracowaé
w pomieszczeniach przemystowych i w terenie otwartym.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce
z zastosowania sitownika niezgodnie z jego przeznaczeniem.
Szczegotowe zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg obstugi utatwi
prawidiowe zastosowanie sitownika. Rysunki powotywane w tresci,
numerowane liczbowo (np. Rysunek 2.) sg zamieszczone ha
koncu instrukcji.

Opis techniczny

Statopredkosciowe sitowniki inteligentne typu 4XI posiadajg
budowe modutowg. Podstawowym modutem (zespotem
napedowym) sitownika jest modut obrotowy zawierajgcy
elektryczny silnik trojfazowy 3x400V, przekfadnie gtdwng wraz
z uktadem przeniesienia napedu, naped reczny, przytgcze do
elementu wykonawczego. Modut obrotowy wraz z blokiem
sterowania stanowi samodzielny sitownik obrotowy,
a w zestawieniu z modutem liniowym Ilub wahliwym — sitownik
liniowy 4XI/L lub wahliwy 4XI/W.

Sitowniki 4XI r6znig sie miedzy sobg konfiguracjg bloku
sterowania, przedstawiong na rysunku A. Blok sterowania moze
by¢ zabudowany bezposrednio na module obrotowym Ilub
zamontowany za posrednictwem tgcznika EBS. Wykonanie
sitownika z tgcznikiem EBS umozliwia oddzielny montaz bloku
sterowania w oddaleniu od modulu obrotowego. W tym celu
sitownik wyposazony zostaje w zestaw do montazu bloku
odsunietego (pokrywy z kompletem ztgcz oraz wspornik).
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Wykonanie sitownika nr 1 Wykonanie sitownika nr 2 Wykonanie sitownika nr 3
(bez odsuwania bloku (z tacznikiem umozliwiajgcym (z odsunietym blokiem

sterowania)

1 — modut obrotowy
2 —silnik trojfazowy

odsuniecie bloku sterowania) sterowania)

11

T B |
e v‘ = — ;

N
R\
\ g

o

4 (2+3+4+5)

10 —tacznik EBS
11 - blok sterowania EBS

3 — zespot przektadni gtownej 12 — stacyjka sterowania
4 — naped reczny lokalnego
5 — przylgcze do elementu 13 — ztgcze bloku sterowania

wykonawczego

20 — zestaw do odsuniecia bloku

Rys. A

Na bloku sterujgcym znajduje sie stacyjka sterowania
miejscowego, ktéra wystepuje w dwdch wykonaniach. Stacyjka
bloku sterujgcego moze by¢ wyposazona w przyciski
.Zdalne/Lokalne”, ,Otworz”, ,Zamknij”, ,Stop”, stuzace do
sterowania lokalnego, lub moze nie posiadac¢ tych przyciskow.
Sterowanie lokalne jest realizowane wtedy za pomocg aplikaciji
XlIDrive, ktérg mozna obstugiwa¢ z urzgdzen elektronicznych
wyposazonych w system Android i komunikacje bluetooth
(telefony, tablety).

Blok sterowania zawiera (poza stacyjkg) sterownik wraz
Z nastepujgcymi uktady: uktad zalgczania/wytgczania,
rewersowania i hamowania elektrycznego silnika, uktad kontrolno-
pomiarowym drogi i momentu, zespoét sygnalizatorow potozen
krancowych, posrednich oraz przekroczenia momentu.
Podigczenie zasilania oraz wszystkich sygnatow wejsciowych
i wyjsciowych sitownika realizowane jest poprzez wielostykowe
zlgcze bloku sterowania.

Zalety

¢ maly ciezar i dowolna pozycja pracy pozwalajg na montaz
sitownika bezposrednio na elemencie wykonawczym,

¢+ modutowa budowa sitownika zapewniajgca szybki serwis,

¢ podwyzszony stopien ochrony IP67 / IP68,
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1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

¢ flatwy spos6b podigczania na obiekcie przy pomocy
wtykowych ztgcz przemystowych,

¢ trwatosé i niezawodnosc pracy,

diugie okresy miedzyremontowe,

¢ wymiary przytgczeniowe kotnierzy typu FO7, F10, F14
zgodne z PN-EN ISO 5210, DIN-3210 i PN-M-42010.

<

Oznaczenie sitownikow

Sitowniki inteligentne typu 4XI produkowane sg jako obrotowe,
liniowe i wahliwe. Przy sitowniku obrotowym nalezy zamawiac¢
tylko modut obrotowy 4XIl. W przypadku sitownikow liniowych
i wahliwych nalezy zamawia¢ modut obrotowy i odpowiedni modut
liniowy Iub wahliwy. Sposob zamawiania | o0znaczania
poszczegodlnych typow sitownikow przedstawiono w punkcie 18.

Instalowanie sitownika

Konserwacja

Sitowniki regulacyjne mogg pracowa¢ w pomieszczeniach
przemystowych i w terenie otwartym. Sitowniki nie mogg pracowac
w atmosferze silnie korodujgcej. Dopuszczalne warunki otoczenia
okreslone sg w danych technicznych.

Przed zainstalowaniem sitownika nalezy sprawdzi¢ czy jest
prawidtowo dobrany do elementu wykonawczego.

Przestrzeganie zaleceh konserwacyjnych podanych w punkcie 15.
zapewni diugotrwatg i bezusterkowg eksploatacje sitownikow.

Uwagi i ostrze zenia dotycz gce bezpiecze nstwa

Uwazne zapoznanie sie z trescig niniejszej instrukcji obstugi
zapewni prawidtowe i bezpieczne zainstalowanie sitownika, jego
uruchomienie i eksploatacje.

Prace instalacyjne i uruchomieniowe mogg by¢ wykonywane
wytgcznie przez wykwalifikowany personel zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, poniewaz sitownik
jest zasilany napieciem niebezpiecznym.

Ze wzgleddéw bezpieczenstwa w instrukcji zaznaczono, w formie
ostrzezen lub uwag, czynnosci majgce wpltyw na bezpieczenstwo
pracownikow obstugi oraz wyeliminowanie uszkodzen sitownikow
czy uktaddéw technologicznych, na ktoérych sg zamontowane.
Ostrze zenia pojawiajg sie w miejscach, w ktérych czynnosci
majg wptyw na bezpieczehstwo pracownikow w trakcie montazu,
uruchomienia i eksploataciji.

Uwagi sg umieszczone przy czynnosciach decydujgcych
o prawidtowym dziataniu sitownika mogacych mie¢ wptyw na
powstanie uszkodzen.
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2. Dane techniczne
2.1. Dane techniczne sitownika regulacyjnego 4XI
Wartosc¢
Lp | Parametr Sitownik wahliwy 4XI/W | Sitownik liniowy 4XI/L | Sitownik obrot 4XI
: iy 4XIRaO/Wa - 170 Nm| 4XIRaO/La—7 kN |4XIRa0 —20 Nm
1 |Znamionowa wartosc
momentu lub sity wyjsciowe; 4XIRa/Wa - 250 Nm| 4XIRa/La - 10 kN 4XIRa - 30 Nm
sitownika przy napieciu 4XIRSa/Wa - 500 Nm| 4XIRSa/La-20kN | 4XIRSa-60 Nm
zasilania 3x400V AC +10%, | 4XIRb/Wb- 500 Nm| 4XIRb/Lb-20kN | 4XIRb-60 Nm
50Hz 4XIRSb/Wb - 1000 Nm | 4XIRSb/Lb - 40 kN [4XIRSb - 120Nm
4XIRc/ - (1) 4XIRc/Lc - 30 kN | 4XIRc - 120 Nm
(1) Wartosci momentu 4XIRSc/ - (1) 4XIRSc/Lc - 60 KN | 4XIRSc - 240Nm
uzgadnia¢ z dostawca. 4XIRSd/ - (1) 4XIRSd/Ld - 120kN | 4XIRSd - 480Nm
2 |Zakres ustawianego ukfadu 50 - 100 % Mn 50 - 100 % Fn 50 - 100 % Mn
przecigzeniowego
3 | Napiecie znamionowe 3x400V AC +10%, -15%; z przewodem N; 50Hz +6%
zasilania silnika sitownika
4 |Grzatka antykondensacyjna | Mmoc 8W, napiecie zasilania 230VAC, maks. prad zatgczania 2A,
(opcja) z termostatem; zatgczenie <15°C, wytgczenie >30°C
5 | Znamionowa wartos¢ skoku 90° - 160° 50; 80; 100; 125; od 1 do 50,
150 200 mm od 51 do 120,
' od 121 do 1500
obr
6 |Znamionowa predkosc 0,24; 0,33; 0,47 20; 28; 40; 56; 80; | 4;5,6; 8; 11; 16;
elementu wyjsciowego obr/min 112 mm/min 22; 32; 41; 63;
86; 126 obr/min
7 Rodzaj pracy - klasa A wg PN-EN 15714-2 (dawniej praca S2) 15 min, dla
obcigzenia sterowniczego i klasa C dla obcigzenia
regulacyjnego dla sitownikéw z oznaczeniem RS;
- klasa B wg PN-EN 15714-2, dopuszczalna dla 75%
obcigzenia sterowniczego, dla sitownikow z oznaczeniem RS;
- klasa C wg PN-EN 15714-2 (dawniej praca S4) 1200
cykli/godz. 25%, w catym zakresie obcigzenia, dla sitownikow
z oznaczeniem R.
/Oznaczenia sitownika R i RS oraz zwigzane z nimi
dopuszczalne obcigzenia regulacyjne i sterownicze podane sg
w tabeli kodowania sitownika pkt 18/
8 |Zywotnosé - w pracy sterowniczej klasa A, B wg PN-EN 15714-2 co
najmniej 10 000 cykli;
- w pracy regulacyjnej klasa C co najmniej 1 800 000 cykli
9 | Temperatura pracy -25 ++70 °C,
-30 + +90 °C — dla modutu obrotowego z odsunietym blokiem
sterowania
10 | Stopien ochrony sitownika IP 67 /1P 68
11 |Wilgotnosé do 80%
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Lp | Parametr

Wartosé

Sitownik wahliwy 4XI\W | Sitownik liniowy 4XI/L | Sitownik obrot 4XI

12 | pozycja pracy

Dowolna

13 | powtoka lakiernicza

farba proszkowa, kolor zielony RAL6005

14 | Zabezpieczenie
antykorozyjne

bardzo wysokie — przemystowe, do uzytku w obszarach
przemystowych o duzej wilgotnosci i agresywnej atmosferze
0 wysokim zanieczyszczeniu, kategoria korozyjnosci C5-I
zgodnie z PN-EN 15714-2

15 | Poziom hatasu do 75 dB(A)
16 | Smarowanie smar pGiptynny
17 | Przylgcze F10, F14 FO7, F10, F14 F07, F10, F14
18 [ Wymiary gabaryt. [mm]
-typa 615 x 580 x 595 375 x 595 x 345 595 x 345 x 180
-typb 705 x 642 x 630 415 x 630 x 435 630 x 375 x 180
-typc 2) 2) 890 x 500 x 280
(2) Wymiary zalezg od mod.
liniowego lub wahliwego
19 . 32kg; 42kg (z korbg i 25 kg .
Masa: -typ a podstawa) a: 23-34 kg
-typb 53kg; 73kg (z korbg i 34 kg b: 29-38 kg
podstawg)
-tvp C c: 54-67 k
P 3) 3) ?
-typd d: 77-81 kg
(3) masa zalezy od
dobranego modutu liniowego
lub wahliwego

2.2.

Podstawowe dane sterownika dla sitownika 4XI

Napiecie zasilania

3x400VAC +10%, -15% z przewodem N, 50Hz +/-6%

Zataczenie mocy

Tyrystorowe:

z dostawca;

z dostawca

- max 1,5 kW - klasa C (S4), 1200 c/h, 25%;
- max. 2,2kW - klasa A (S2) i B; klasa C uzgodni¢

Stycznikowe, powyzej 2,2kW klasa A i B - uzgadnia¢

Wejscia steruj gce

Sygnat trojstawny 24V DC, z separacjg galwaniczng,
pobdr pragdu 12mA lub sygnat analogowy 4-20mA, spadek
napiecia na obw. wej. maks. 6V. Sposéb sterowania
wybierany programowo przy uruchamianiu sitownika.

Komunikacja poprzez sie ¢
informatyczn a (opcja)

Protok6t Modbus, Profinet, Profibus DP
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Wyjscia przeka znikowe
sygnalizacyjne

- OTWARTE

- ZAMKNIETE

- moment na OTWORZ

- moment na ZAMKNIJ

- GOTOWOSC ELEKTRYCZNA

- rodzaj sterowania LOKALNE/ZDALNE

Obci azenie zestykéw
przeka znikdéw syg nalizacyjnych

230V AC/DC, 1A

Wyjscie analogowe

Potozenie sitownika 4-20mA - dostepne zasilanie 24VDC
ze sterownika, maksymalna rezystancja obcigzenia 500 Q

Zewnetrzne napi ecie zasilania
przetwornika poto zenia

12-36VDC; maksymalna rezystancja obcigzenia 500 Q
przy 24VDC

Dodatkowe sygnaty (opcja):

- 2 programowalne przekazniki potozeh posrednich,
obcigzenie zestykdow 230V AC/DC 1A;

- wyjscie analogowe (pomiar momentu)

+ wejscie analogowe lub wyjscie przekaznikowe
(generator migu) sygnaty analogowe separowane
galwanicznie;

+ wejscie binarne (stop w sterowaniu zdalny, ruch
awaryjny);

- inne, do uzgodnienia

Nieliniowo $¢ w sterowaniu
analogowym

0,4%

Dryft temperaturowy w
sterowaniu analogowym

0,2%/10°C

Nieczuto $¢

Regulowana 0,6-5,0%, zalecana 1,5%

Histereza

Regulowana automatycznie, 0,5 wartosci nieczutosci

Przedziat wiarygodno $ci
sygnatéw analogowych

3,65-21 mA

Przytgcze elektryczne

- zZtgcze przemystowe 36 + 6 stykdéw - wersja standard,
Rysunek 2,

- w przypadku Profibus oraz Profinet zigcze opisane
w odpowiednich zatgcznikach.

2.3. Schematy pot gczen elektrycznych
Potgczenia elektryczne sitownika 4Xl nalezy wykonac¢ zgodnie
z projektem technicznym w oparciu o schematy aplikacyjne,
zamieszczone na Rysunku 1 w niniejszej instrukcji. W przypadku
wyposazenia sitownika w dodatkowe opcje (np.: komunikacja
fieldbus, dodatkowe sygnaly) nalezy korzystaé ze schematéw
aplikacyjnych zamieszczonych w zalgcznikach, odpowiednich do
zamowionych opciji.
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3.

3.1.

3.2.

Wskazowki dla projektantow

Sitowniki nalezy ustawia¢ tak, aby zapewni¢ swobodny
dostep obstugi do panelu programowania i sterowania
lokalnego, umieszczonego w sgsiedztwie napedu recznego.
Do celow serwisowych nad sitownikami nalezy zapewnié
wysokos¢ przynajmniej 30cm.

Ztgcze 42 stykowe bloku sterowania podzielone jest na
3 sekcje. Sekcja 1 (styki 1+6) stuzy do doprowadzenia
napiecia zasilania, sekcja 2 (styki 11+28) jest wykorzystana
do prowadzenia sygnatébw sterujgcych i zwrotnych
niskonapieciowych. Sekcja 3 (styki 29+46) jest wykorzystana
do wyprowadzenia odzewdéw w postaci stykow, ktore mogag
pracowac¢ na napieciu do 230V AC/DC.

Wityk ztgcza posiada 3 dtawnice. Jezeli sekcja 3 pracuje na
napieciu bezpiecznym, mozna jg prowadzi¢ w tym samym
kablu, co sekcja 2. Jezeli sekcja 3 pracuje na napieciu
wyzszym od bezpiecznego, mozna jg prowadzi¢ w jednym
kablu z sekcjg 1 lub poprowadzi¢ osobnym, trzecim kablem.
Wtyk posiada centralnie umieszczong dtawnice dla kabli
o Srednicach 9+16mm i 2 dtawnice boczne dla kabli
o Srednicach 5+10mm).

Ztgcze posiada styki zaciskane na przewodach (mogg byé
one roéwniez lutowane), w zwigzku z powyzszym, praktycznie
nie istnieje tolerancja w doborze przekroju zyty przewodu do
zacisku. W zamowieniu nalezy wyspecyfikowa¢ przekroj
projektowanych zyt przewoddw w poszczegoblnych sekcjach.
Wszystkie sygnaly wejsciowe i wyjsciowe sg wyprowadzone
na ztgcze bloku sterowania. Konfigurowanie sitownika nie
wymaga dokonywania przetgczen Ilub nastaw wewnatrz
sitownika.

Nalezy szczegdlnie zadba¢ o jakos¢ montazu kabli we wtyku.
Przejscia przez diawnice muszg by¢ szczelne, zaciski
odpowiednio zatrzasniete a kabel nie moze nadmiernie
obcigza¢ wtyczki. Zta jako$¢ montazu moze by¢ przyczyng
odmowy udzielenia gwarancji na dziatanie napedu.

Projekt uktadu zasilania elektrycznego

¢ Sitownik wymaga zastosowania zewnetrznego zabezpieczenia

silnikowego. Przy nastawie zewnetrznego zabezpieczenia
silnikowego do 4A jest zapewniona wybiorczos¢ dziatania
zabezpieczen.
Zalecane  jest  stosowanie zbiorczych zabezpieczen
przepieciowych klasy C lub BC, a w szczegolnych przypadkach
rowniez klasy D.

10
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3.3. Ekranowanie

Obecnie czesto stosuje sie zasilanie sitownikbw na obiekcie
w postaci petli zasilanej z obu stron. Od petli zasilane sg puszki
z wylgcznikami silnikowymi, umieszczone w poblizu sitownikdw.
Oszczedza to ilos¢ kabli na obiekcie wydatki na ich montaz oraz
uwalnia miejsce na zapleczu nastawni.

W przypadku wykorzystywania sygnalizatorow przekaznikowych
wewnatrz sitownika do wspoipracy z klasycznymi,
przekaznikowymi uktadami blokad i zabezpieczen pracujgcych na
napieciach 220V AC/DC, nalezy zwrOcic uwage ha
zabezpieczenie zwarciowe tych obwodow (zalecany wytgcznik
instalacyjny do 2A). Ponadto cewki przekaznikbw muszg byc
wyposazone w uktady gasikowe.

Silownik moze by¢é opcjonalnie wyposazony w grzatke
antykondensacyjng o mocy 8 W, 230 VAC z termostatem
(zalgczenie przy temp. < +15 °C, wylgczenie przy temp.
> +35°C). Grzatka jest wyprowadzona na oddzielne piny (5, 6)
zlgcza przemystowego jak na schemacie aplikacyjnym i moze by¢
zasilana niezaleznym napieciem. Grzalka jest umieszczona
w bloku sterowania. Wewnatrz bloku sterowania przy
podigczonym napieciu 3x400 VAC wydziela sie moc okoto 6 W,
zatem grzalke antykondensacyjng zaleca sie stosowaé, gdy
sitownik bedzie narazony na prace w Srodowisku o duzym
zawilgoceniu i/lub bardzo niskich temperaturach.

Przewody sekcji 2 (Rys. 2) powinny by¢ ekranowane.

Ekran kabla nalezy potgczy¢ z przewodem uziemiajgcym po
stronie szafy sterowniczej.

Przewdd uziemiajgcy, powinien by¢ wykonany specjalnie do
celow ekranowania aparatury i polgczony bezposrednio
zuziomem gtownym. Rezystancja przewodu powinna by¢
mniejsza od 1Q.

3.4. Projektowanie toru sterowania

¢

¢

14

Sitownik moze by¢ sterowany analogowo lub trojstawnie prosto
z modutu systemu automatyki, regulatora lub sterownika PLC.
Uklady separacji galwanicznej zapobiegajg powstaniu wspolnej
masy na sygnale wodzgcym i zwrotnym w sitowniku.

Jezeli uzytkownik wymaga mozliwosci sterowania zdalnego
sitownika przez operatora, niezaleznie od systemu automatyki,
nalezy zastosowaC sterowanie trojstawne ze stacyjka
bocznikujgcg system. W przypadku sterowania analogowego,
sterowanie niezalezne jest niemozliwe.

www.zpua.com.pl
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3.5.

Polaryzacja sygnalu w sterowaniu tréjstawnym jest obojetna,
sitownik moze by¢ sterowany zaréwno przez moduty ze wspolnym
plusem, jak i wspolnym minusem.

Jezeli uzytkownik wymaga, aby siownik byt przelgczany
w sterowanie lokalne zdalnie tylko przez operatora, nalezy
wyspecyfikowaé sitownik bez przyciskdw sterowania na stacyjce
(sterowanie lokalne tylko poprzez aplikacje XIDrive). Przetgczanie
rodzaju sterowania odbywa sie napieciem 24V DC z systemu
automatyki. Odpowiednie wejscie sitownika mozna sterowac tym
samym napieciem, co sterowanie trojstawne (z tego samego
modutu) lub innym, lecz napiecia te muszg mie¢ wspoing mase.
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze przy sterowaniu analogowym personel
ruchowy nie ma mozliwosci przestawienia sitownika za pomocg
kotka napedu recznego (o ile uktad regulacji pracuje). Sitowniki po
probie przestawienia, wrocg natychmiast w potozenie wyjsciowe.
W zwigzku z powyzszym, przy sterowaniu analogowym, personel
ruchowy musi posiada¢ kluczyk lub nalezy tak zaprojektowacé
uktad aby przetgczanie rodzaju sterowania mogto sie odbywac
zdalnie z nastawni.

Uklad sterowania analogowego jest korzystny i zalecany ze
wzgledu na redukcje okablowania oraz mozliwos¢ wzajemnego
kontrolowania sie systemu automatyki isitownika. System
automatyki powinien poréwnywa¢ sygnat zwrotny z sitownika
z sygnatlem zadanym. Przy wystgpieniu roznicy $wiadczacej
o awarii ukladu sterowania, powinien zasygnalizowa¢ awarie
z opbdznieniem czasowym. Sitownik samoistnie kontroluje sygnat
zadany. W momencie przejscia sygnatiu w stan niewiarygodny,
sitownik sie zablokuje i zasygnalizuje awarie.

W przypadku ustawienia zamkniecia sitownika na moment, dla
doszczelnienia armatury, sygnalizacie zamkniecia do systemu
nalezy wyprowadzi¢ z krancéwki drogowej. Sygnalizacja zadziata
w przypadku jednoczesnego wystgpienia momentu i potozenia
sitownika ponizej 4,6maA.

Projektowanie funkcji blokad, zabezpiecze i i sekwencji

¢ Sitownik posiada sygnalizatory przekaznikowe, ktére mogg

by¢ wykorzystane w ukfadach blokad i zabezpieczen.
Ponadto moze by¢é wyposazony w opcjonalny pakiet
dodatkowych, przekaznikowych sygnalizatorow potozen
posrednich

Istotng  roznicg pomiedzy  klasycznymi  sitownikami
a sitownikami inteligentnymi jest fakt, ze sygnalizatory
krancowe, posrednie i momentowe nie sg napedzane
w sposob mechaniczny, lecz uruchamiane elektrycznie przez
uktad sterowania na podstawie ciggtego pomiaru potozenia
i momentu (sity) sitownika. W przypadku braku napiecia
zasilania w sitowniku oraz w niektérych stanach awaryjnych,
sygnalizatory nie sg pobudzone. Tak wiec w przypadku braku

12
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gotowosci elektrycznej sitownika jego stan nie jest okre$lony.
Zaleca sie, zatem takie projektowanie uktadow logicznych,
gdzie jednoczesnie z danym sygnalizatorem badany jest styk
gotowosci.

W ukiadach sterowania z klasycznymi sitownikami,

sygnalizatory krancowe i posrednie wykorzystywano
w uktadach blokad i zabezpieczen jako zrédio sygnatu
niezalezne i pewniejsze od przetwornika potozenia.

W sitowniku inteligentnym sygnalizatory sg zalezne od
przetwornika potozenia, natomiast sam przetwornik jest
wysoce niezawodny i dodatkowo kontrolowany przez ukiad
pod wzgledem wiarygodnosci sygnatlu. W  zwigzku
Z powyzszym, korzystniejszym rozwigzaniem jest
wypracowywanie progow drogowych do uktadéw blokad
I zabezpieczen nie w sitowniku a w systemie automatyki, na
podstawie pomiaru sygnatu potozenia siownika. Jest to
rozwigzanie pewniejsze i tansze uktadowo. Oczywiscie,
system musi jednocze$nie bada¢ stan styku gotowosci
elektryczne;.

Zaleca sie maksymalnie ogranicza¢ ilos¢ sygnatow
wyprowadzanych z sygnalizatorow sitownika, ze wzgledu na
oszczedno$¢ kabli i uproszczenie uktadu. Najprostszym
uktadem jest sterowanie sygnatem analogowym z systemu,
przy  jednoczesnym badaniu sygnatu zwrotnego.
Niezgodnos¢ tych sygnatéw, powoduje alarm i odstawienie
danego ukiadu automatyki. Korzystne jest wyprowadzenie
nastepujgcych sygnatow: styk gotowosci elektrycznej, styk
potwierdzajgcy przetgczenie sitownika w sterowanie lokalne
oraz  ewentualnie  styk  potwierdzajgcy  osiggniecie
nastawionego momentu/sity, w przypadku domykania zaworu
na moment/site. Styk gotowosci elektrycznej jest
jednoczesnie kontrolg napiecia zasilania sitownika. Taki
zestaw sygnatébw daje operatorowi, wraz z sygnhatem
potozenia, peten obraz stanu sitownika. Badanie gotowosci
elektrycznej przez system skraca rowniez czas rozruchu
rozbudowanych uktadow regulacyjnych z wieloma
sitownikami.

4. Monta z sitownika na armaturze

Uwaga

Przed zamontowaniem sitfownika sprawdzi¢é czy jest on

prawidtowo dobrany do elementu wykonawczego (np. zaworu).

Sposbdb sprawdzenia zalezy od rodzaju elementu wykonawczeqo

i wynikajacego z tego typu dostarczonego sitownika. W kazdym

przypadku sprawdzi¢ czy podczas transportu silownik nie zostat

uszkodzony.
W  przypadku stwierdzenia uszkodzeh skontaktowaé sie

z dostawca i wymieni¢ uszkodzone czesci na dostarczone przez

producenta.

www.zpua.com.pl
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Sitowniki mogg pracowac¢ w dowolnej pozycji pracy. Stosownie do
pozycji pracy mozna obréci¢ stacyjke sterowania lokalnego.
Sitowniki nalezy montowaé tak, aby zapewni¢ swobodny dostep
do stacyjki sterowania lokalnego i kdtka napedu recznego.

Do celow serwisowych nalezy zapewni¢ wolng przestrzen
przynajmniej 50 cm wokot sitownika.

Monta z sitownika obrotowego lub wahliwego

W przypadku sitownika obrotowego lub wahliwego montowanego
bezposrednio na elemencie wykonawczym, sposéb sprzegniecia
sitownika z trzpieniem elementu wykonawczego zalezy od tego,
czy element sprzegajgcy przenosi tylko moment obrotowy, czy
dodatkowo ma przenosic site wzdtuzna.

Przytgcze typu B1/B3

Dla przypadku przenoszenia tylko momentu obrotowego, zgodnie

z normg ISO 5210, dla przytgcza typu Bl watek wyjsciowy

sitownika jest bezposrednio nakladany na trzpien zaworu

z wpustem. Ten sposéb potgczenia pokazano na Rysunku 5. Dla

przytgcza typu B3 w wale wyjsciowym sitownika znajduje sie tuleja

przytgczeniowa z wybraniem pod wpust i z tg tulejg sitownik jest

montowany nha trzpienh z wpustem. Ten sposéb potgczenia

pokazano na Rysunku 6.

W obydwu tych przypadkach przy montazu sitownika na

elemencie wykonawczym nalezy:

¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytgczeniowy jest dopasowany do
elementu wykonawczego.

¢ Sprawdzi¢ czy otwor oraz kanatek pod wpust odpowiadajg
wymiarom trzpienia i wpustu w urzgdzeniu nastawczym.

¢ Pokry¢ lekko smarem trzpieh armatury i wpust.

¢ Nalozy¢ sitownik na element wykonawczy i starannie
wycentrowac otwory mocujgce w kotnierzach
przytgczeniowych.

¢ Mocowac srubami o klasie wytrzymatosci nie gorszej niz 8.8
zwracajgc uwage na dokrecanie metoda ,na krzyz”.

Przytgcze typu A

Dla przypadku przenoszenia przez sitownik momentu obrotowego
i sity wzdluznej sitownik jest dostarczany z przytgczem typu A
pokazanym na Rysunku 7. Przylgcze typu A moze byc¢
dostarczone z gwintem odpowiadajgcym gwintowi trzpienia
elementu wykonawczego lub z tulejg do wykonania gwintu przez
zamawiajgcego.

W tym przypadku przed montazem sitownika nalezy wymontowac
tuleje z przytagcza typu A i wykonac¢ wiasciwy gwint. Wykonanie
otworu i gwintu w tulei wymaga szczego6lnego zwrdcenia uwagi na
centrycznos¢ otworu oraz zapewnienie jego prostopadiosci do
powierzchni wspotpracujgcych z tozyskami wzdtuznymi.

Przy montazu sitownika z przylgczem typu A na element
wykonawczy nalezy:

14
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Uwaga

Uwaga

¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytaczeniowy jest dopasowany do
elementu wykonawczego.

¢ Sprawdzi¢ czy gwint w przytgczu typu A odpowiada gwintowi
trzpienia armatury, zwroci¢ szczegdélng uwage na skok
I kierunek uzwojen.

¢ Pokry¢ lekko smarem trzpieh armatury.

¢+ Whkreci¢ sitownik na armature i starannie wycentrowac otwory
mocujgce w kotnierzach przytgczeniowych.

¢ Mocowac srubami o klasie wytrzymatosci nie gorszej niz 8.8
zwracajgc uwage na dokrecanie metodg ,na krzyz”.

¢ Jezeli do sitownika dostarczona jest réwniez rura ochronna,
odkreci¢ blaszang pokrywke znajdujgcg sie po przeciwnej
stronie watka wyj$ciowego i przykreci¢ do sitownika rure
ochronna.

¢ Uzupetni¢ smar w przytgczu przez smarowniczke znajdujgcag
sie na obudowie przytgcza. Stosowac¢ smar staty do tozysk.

Monta z sitownika wahliwego

Przy zabudowie sitownika wahliwego nalezy zwrdci¢ uwage na
poluzowanie w _module wahliwym elementéw zderzaka. Sposéb
wykonania tej czynnosci opisano w Zatgczniku 1 (dostarczanym
przy zamowieniu sitownika wahliwego).

W przypadku sitownika wahliwego montowanego bezposrednio na
elemencie wykonawczym, sposéb sprzegniecia sitownika
z trzpieniem elementu wykonawczego powinien by¢é zgodny
z normg PN-EN ISO 5211.

Monta z sitownika liniowego

Przy montazu sitownika liniowego na element wykonawczy

(zawor) nalezy:

¢ Sprawdzi¢ czy kotnierz przytgczeniowy jest dopasowany do
kotnierza zaworu.

¢ Sprawdzi¢ czy gwint(y) w tgczniku odpowiadajg gwintom
w module liniowym sitownika i na trzpieniu zaworu.

¢ Sprawdzi¢ czy na gwincie modutu liniowego znajduje sie
przeciwnakretka.

¢ Pokry¢ lekko smarem gwinty modutu liniowego i trzpienia
zaworu.

¢ Nalozy¢ sitownik na element wykonawczy (zawor) i starannie
wycentrowac otwory mocujgce w kotnierzach
przytgczeniowych.

¢ mocowaé srubami o klasie wytrzymatosci nie gorszej niz 8.8
zwracajgc uwage na dokrecanie metoda ,na krzyz”,

Przy tgczeniu przytgcza modutu liniowego z trzpieniem zaworu

przy pomocy tgcznika zwrdoci¢é uwage, aby ograniczenie ruchu

zwigzane ze skokiem modutu liniowego sitownika nie ograniczato

skoku trzpienia zaworu oraz na dokrecenie przeciwnakretki.

www.zpua.com.pl
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5.

6.

Podtgczenie elektryczne

Ostrze zenie

Ostrze zenie

Uwaga

Prace elektryczne moga byé wykonywane wylacznie przez
wykwalifikowanych  elektrykdbw  zgodnie  z obowigzujgcymi
przepisami bhp.

Sitownik jest zasilany napieciem trojfazowym 3x400 V AC.
Sitownik wymaga podigczenia przewodu ochronnego, ktorego
zacisk znajduje sie we wtyku ztgcza przemystowego

Potgczenia elektryczne w sitowniku sg realizowane poprzez ztgcze
przemystowe. Obudowa ztgcza posiada trzy dtawnice kablowe. Od
gory diawnice na kabel zasilajgcy o srednicy 9 - 16mm oraz
z bokow dtawnice na kable o $rednicy 5 - 10mm doprowadzajgce
sygnaly sterujgce i sygnalizacyjne. Wtyk (czes¢ obiektowa ztgcza)
jest dostarczany w zestawie: obudowa, wktadka stykowa i komplet
stykow zaciskanych.

Podigczenie przewodéw do wtyku nalezy wykona¢ zgodnie
z projektem technicznym lub zalecanym schematem aplikacyjnym
pokazanym na Rysunku 1.

Po zakonczeniu montazu wtyku sprawdzi¢ prawidtowos¢
polgczen na  zgodnos¢  wyprowadzen ze schematem
aplikacyjnym. Sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony przeciwpo-
razeniowej zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41 Instalacje
elektryczne niskiego napiecia -- CzesC¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

Zwroci¢ szczegolng uwage na prawidtowe dokrecenie dtawnic
przewodow dla zapewnienia stopnia ochrony IP67. Jezeli
diawnica boczna nie jest wykorzystana, sprawdzi¢ czy jest
zaslepiona (zaslepka dostarczana z dtawnicg).

Monta z i podt gczenie opcjonalnego zestawu do odsuni  ecia
bloku sterowania

Uwaga

Odsuniecie bloku sterowania (1) od modutu obrotowego (2) jest
mozliwe tylko gdy sitownik jest wyposazony w tgcznik EBS (3).
Informacja ta jest zakodowana w typie sitownika. Ostatni
trzycyfrowy czton typu musi posiada¢ odpowiednio cyfry -100 lub
101.

Przebudowa sitownika polega na dodaniu elementéw zestawu do
odsuniecia pozwalajgcych na oddalenie sterowania poza obszar
0 podwyzszonej temperaturze, bgdz w miejsce zapewniajgce
swobodny dostep obstugi do sterowania i konfiguracji sitownika.
Blok sterowania oraz modut obrotowy stanowi komplet
skalibrowany fabrycznie i ocechowany zgodnym numerem
fabrycznym. Dlatego za posrednictwem zestawu do odsuniecia
mozna tgczy¢é ze sobg blok sterowania i modut obrotowy tylko
0 tym samym typie i humerze.
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Zestaw do odsuniecia bloku sterowania skiada sie z pokrywy
lgcznika EBS (4), pokrywy bloku sterowania (5) z uchwytem
montazowym (7) oraz z dwoch kompletow wielostykowych ztgcz
pokryw (6). Schemat potgczen opisano w schemacie aplikacyjnym
Rys.1.
W skiad zestawu nie wchodzg kable stuzgce do potgczenia
pokryw.

Procedura montazu zestawu:

¢
¢

¢

Odtgczy¢ wtyk ztgcza bloku sterowania.
Odkreci¢ cztery $ruby mocujgce blok
sterowania kluczem ptaskim 10mm.
Zdemontowac blok sterowania
odigczajgc wigzki elektryczne.

Nalezy odtgczy¢ z gniazd dwie wigzki:
zasilajgcg (zielona wtyczka Z5) oraz
sygnatowg (biata wtyczka Z4A).
Zdemontowany blok sterowania nalezy
potaczy¢ z pokrywa u sterujgcego (5),
Nalezy podigczy¢ wigzki Z4A 1275
w odpowiednie gniazda G4A 1G5
znajdujgce sie pokrywie.

Montaz pokrywy do bloku wykonac przy
pomocy dotgczonych do zestawu Srub
M6x20-8.8

Zmontowany blok sterowania nalezy
przymocowa¢ trwale w  miejscu
zapewniajgcym  swobodng  obstuge
panelu sterujgcego i dostep do przytgczy
kablowych. Montaz ten mozna wykonaé
przy pomocy dostarczonego uchwytu lub
wykorzystac otwory montazowe
w pokrywie bloku sterujgcego.

Rys. B

Na tgcznik EBS(3) nalezy analogicznie zabudowac pokrywe
lgcznika(4) wpinajgc odpowiednio wigzke sygnatowg Z4A
w gniazdo G4A znajdujgce sie na pitytce elektroniki, oraz
wigzke zasilajgcg Z5 w gniazdo G5 przymocowane wewnatrz

obudowy tgcznika.
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¢ Przy montazu nalezy zwrdoci¢ szczegblng uwage na wigzki
elektryczne, aby nie zostaty uszkodzone podczas skrecania
pokrywy z tgcznikiem.

¢ Nalezy podigczyé zigcza pokryw po podigczeniu kabli do
ztgcz.

Dlugos¢ obu przewodéw (zasilajgcego i sygnatowego) tgczacych
odsuniety blok sterowania z modutem obrotowym nie moze
przekroczy¢ 30m.

Ze wzgledu na poprawng komunikacje modutu obrotowego
sitownika z odsunietym blokiem zaleca sie aby kabel sygnatowy
byt ekranowany, a poszczegoélne zyty o przekroju 0,5 mm? byty
skrecone ze sobg w pary. Wazne jest podigczenie stykéw nr 12-13
oraz 15-16 w zigczach pokryw parowanymi przewodami — skretka.
Kazda zyla kabla sygnatlowego powinna tgczy¢ styki o tych
samych numerach w ztgczach obu pokryw zestawu do odsuniecia.
Ekran kabla sygnatowego tgczy¢ z obu stron do zacisku PE
w ztgczach.

Rysunek 3 przedstawia dostarczane w zestawie wtyki do zigcz
pokryw, ktére sktadajg sie z: obudowy wtyku, wkitadki z zaciskiem
PE oraz kompletu stykéw sygnatowych i zasilajgcych w wykonaniu
meskim i zenskim (odpowiednio do zigcz zamontowanych w obu
pokrywach). Srednice kabli, przekroje zyt oraz parametry
elektryczne i wskazowki podane sg na rysunku.

Nalezy zadba¢ o jakos¢ montazu kabli w zigczach, szczelnosc
przejs¢ przez dtawnice oraz staranne dokrecenie wtykow do
pokryw srubami ryglujgcymi.

Uruchomienie

Uwaga

Po zamontowaniu sitownika na elemencie wykonawczym,
wykonaniu i sprawdzeniu potgczen elektrycznych mozna
przystgpi¢ do uruchomienia sitownika. Uruchomienie sitownika ma
na celu sprawdzenie prawidiowego i bezpiecznego otwierania
i zamykania elementu wykonawczego zgodnie z projektem.

Jezeli jest uruchamiany sitownik z modutem wahliwym nalezy
sprawdzi¢ czy zostat poluzowany zderzak modutu wahliwego
w sposOb opisany w Zatgczniku 1. (dostarczanym w_przypadku
zamoOwienia __ sitownika  wahliwego). Zaleca sie  przed
przystgpieniem do uruchomienia sitownika ustawi¢ zderzaki
modutu wahliwego zgodnie z p. 5.4.

Dla_sitownika liniowego zwréci¢ uwage, aby po zamontowaniu
sitownika na zaworze, skok zaworu byt zawarty w obszarze
skoku modutu liniowego.

Catos¢ czynnosci zwigzanych z uruchomieniem (konfiguracjg
pracy) sitownika odbywa sie programowo, przyciskami na stacyjce
sterowania lokalnego lub za pomocg aplikacji XIDrive. Opis
znajduje sie w punktach 9, 10, 11.

18
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Uruchomienie  stanowi  ostateczng weryfikacje  polgczen
elektrycznych zaréwno w obwodach sterowania jak i sygnalizacji
na zgodnos$c¢ z projektem.

7.1. Przetaczanie natryb pracy r ecznej

Uwaga

W procesie uruchamiania wykorzystuje sie zaroéwno tryb pracy
recznej (mozliwos¢ otwierania | zamykania elementu
wykonawczego przez krecenie kotkiem napedu recznego) jak
itryb pracy elektrycznej (otwieranie i zamykanie elementu
wykonawczego przez sterowanie  silnikiem  elektrycznym
sitownika).

Przetgczanie na tryb pracy recznej moze byé dokonywane
wytgcznie przy wytgczonym silniku sitownika. Przetgczanie przy
silniku bedgcym w ruchu moze grozi¢ uszkodzeniem sitownika.

Rys. C

Sposob przetgczania w tryb pracy recznej pokazano na Rys. C.

¢ Nalezy odciggna¢ dzwignie znajdujgcg sie w osi kotka
napedu recznego.

¢ W przypadku wyczuwania oporu nalezy lekko obracaé
kotkiem napedu recznego w lewo i prawo do momentu
prawidtowego zazebienia sie sprzegta napedu recznego.

¢ Zwolni¢ dzwignie, ktéra powinna wrocic do potozenia
spoczynkowego (jak na Rys. C).

¢ Krecgc koétkiem napedu recznego czujemy opoér zalezny od
obcigzenia trzpienia elementu wykonawczego i obserwujemy
ruch trzpienia. Przy duzych obcigzeniach zaleca sie po
przesterowaniu obroci¢ kotkiem napedu recznego lekko
w strone przeciwng.

¢ Przelgczanie w tryb pracy elektrycznej odbywa sie
automatycznie w momencie zalgczenia silnika elektrycznego
sitownika.

¢ Przy otwieraniu lub zamykaniu armatury koétkiem napedu
recznego, nie przyktada¢ nadmiernej sity przy kreceniu
kotkiem, poniewaz moze to spowodowaé kilkakrotne
przekroczenie momentu lub sity znamionowej co moze
skutkowa¢ zaréwno uszkodzeniem podzespotéw sitownika
jak i armatury. Dla sitownikéw ,a” przytozona sita do kotka
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7.2

recznego nie powinna przekroczy¢ 35N (3,5kG), dla ,b” 70N
(7kG), dla ,,c” 90N (9kG) a dla sitownika ,d” 160N (16kG).

Stacyjka sterowania lokalnego

Sitownik regulacyjny jest wyposazony w stacyjke sterowania
lokalnego, ktéra znajduje sie na sitowniku w obudowie zespotu
sterujgcego. Sg dwa wykonania stacyjki sterowania lokalnego,
w obu wykonaniach stacyjka wyposazona jest w wyswietlacz LCD.

W pierwszym wykonaniu stacyjka posiada przyciski: ,Zdal./Lokal.”,
,Otworz”, . Zamknij”, ,.Stop”.

Przycisk ,Zdal./Lokal.” stuzy do wyboru miejsca sterowania
zdalnego lub lokalnego. W sterowaniu zdalnym ruch sitownika jest
podporzgdkowany sygnatom zdalnym pochodzgcym z systemu
automatyki, sterownika PLC, regulatora itp.. W sterowaniu
lokalnym ruch sitownika wywotywany jest przyciskami na stacyjce.
Jednokrotne nacisniecie przycisku ,Zdal./Lokal.” powoduje
przetgczenie sterowania ze zdalnego w lokalne (lub odwrotnie),
kolejne nacisniecie — powr6t do poprzedniego miejsca sterowania.
Nacisniecie przycisku ‘Zdal./Lokal.” trwajgce powyzej 3 sekund
skutkuje wigczeniem trybu blokady (opis ponizej).

Informacja o aktualnym aktywnym trybie sterowania znajduje sie
na wyswietlaczu w postaci napisu: ,LOKAL.” lub ,ZDALNE”. Po
wyborze miejsca sterowania przycisk mozna zabezpieczy¢ przed
niepozgdanym przetgczeniem za pomocg kiodki (w przycisku
wykonany jest otwor @5,5mm, kiodka z kluczami dostarczana jest
z sitownikiem, klucze jednakowe dla wszystkich ktodek).

Przyciski ,,Otworz” i ,Zamknij” stuzg do sterowania sitownikiem
w pozgdanym kierunku, przy czym sitownik wykonuje ruch
podczas przytrzymywania wybranego przycisku. Po zwolnieniu
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przycisku sitownik zatrzymuje sie. W przypadku mechanicznego
zablokowania sie przycisku nalezy wcisng¢ ,Stop” w celu
zatrzymania  sitownika.  Przycisk  ,Stop” nie  wymaga
przytrzymywania, a sitownikiem nie bedzie mozna sterowa¢ do
momentu odblokowania przyciskéw ,Otwoérz” i ,Zamknij”.

W trakcie konfiguracji ustawien stacyjki (pkt. 10.2 ,Ustawienia
dodatkowe sitownika”) istnieje mozliwos¢é zmiany pracy przyciskow
na prace z podtrzymaniem. Podczas pracy z podtrzymaniem
wystarczy krotkie nacisniecie przycisku ‘Otworz’ lub ‘Zamknij’, aby
sitownik wprawi¢ w ruch do momentu uzycia przycisku ‘STOP’ lub
zatrzymania po osiggnieciu warunkow ograniczenia ruchu.

Stacyjka sterowania lokalnego w drugim wykonaniu nie posiada
przyciskow, a sterowanie lokalne jest dostepne za posrednictwem
aplikacji XIDrive. Szczegotowe informacje na temat aplikacji oraz
trybow stacyjki i programatora zostaly zamieszczone w punkcie 9.

Tryb blokady

TRYB B LO KADY Przycisniecie i przytrzymanie przez min. 3s

przycisku ‘Zdal/Lokal.” na stacyjce, powoduje
przejscie sitownika w tryb blokady. Po
wigczeniu tego trybu sterowanie lokalne,
zdalne, jak rowniez sterowanie awaryjne (opcja)
nie uruchomi silnika napedu. Sitownik pozostaje
w bezruchu, a na wyswietlaczu pojawi sie

Naciénij Zdal./Lokal. przez 3 sek, odpowiedni komunikat.
aby odblokowac

Rys. E: Ekran trybu blokady

W trybie blokady sitownik sygnalizuje utrate gotowosci elektryczne;j
(niepobudzony przekaznik GE - schemat aplikacyjny) oraz brak
sterowania zdalnego (niepobudzony przekaznik Z), pozostate
sygnaty wyjsciowe o stanie sitownika pozostajg bez zmian.
Ponowne przytrzymanie przycisku ‘Zdal/Lokal.” na stacyjce przez
min. 3s spowoduje odblokowanie sitownika i jego przejscie do
sterowania w trybie lokalnym.

7.3.  Uruchomienie (konfigurowanie) sitownika

Nalezy podigczy¢ zasilanie sitownika i zewnetrzne sygnaty
sterujgce poprzez wiozenie wtyku ztgcza obiektowego do ztgcza
sitownika. Nastepnie przetgczy¢ sitownik w sterowanie lokalne
przyciskiem ‘Zdal./Lokal.” na stacyjce Ilub ‘M/Z° w trybie
.Programator” aplikacji XIDrive (punkt 9.4), gdy stacyjka nie
posiada przyciskow.

www.zpua.com.pl

21



Instrukcja Obstugi

Sitowniki inteligentne 4XI

7.4.

8.

8.1.

Szczegotowy opis konfigurowania sitownika jest zawarty
w punkcie 10  ,Konfigurowanie  (programowanie)  sitownika
wyposazonego w sterownik SERVOCONT”

Inne ustawienia

W przypadku gdy na element wykonawczy jest montowany
sitownik z modutem wahliwym nalezy korzystajgc z Zatgcznika 1
wykonaé¢ ustawienie zderzakow modutu wahliwego i wskaznika
potozenia na module wahliwym. Zatgcznik 1 jest dostarczany do
sitownikow wahliwych.

Inteligentny uktad sterowania sitownikow elektr ycznych
SERVOCONT

Opis

Przeznaczenie

SERVOCONT jest zintegrowanym ukladem elektronicznym
umozliwiajgcym programowg konfiguracje parametrow sitownika
oraz bezposrednie sterowanie przez wspolczesne systemy
automatyki, regulatory i sterowniki PLC, a takze klasyczne stacyjki
zdalnego sterowania.

Sterowanie
SERVOCONT umozliwia sterowanie siownikiem za pomoca
znormalizowanego sygnatu prgdowego 4-+20mA z zewnetrznym
zasilaniem linii sterujgcej. Sygnat sterujgcy jest odseparowany
galwanicznie od napiecia zasilajgcego oraz innych sygnatow
wejsciowych i wyjsciowych. Sitownik moze byé rowniez sterowany
sygnatem tréjstawnym 24V DC o dowolnej polaryzaciji,
podawanym bezposrednio z modulu sterowania systemu
automatyki, sterownika PLC, regulatora lub stacyjki zdalnego
sterowania. Wejscie sterowania tréjstawnego jest rowniez
odseparowane galwanicznie od napiecia sieci i innych sygnatow.
Trzeci z trybdw sterowania realizowany jest poprzez transmisje
typu fieldbus (Modbus lub Profibus DP). Sterowanie standardem
Modbus Iub Profibus DP jest dodatkowg opcjg i opis jego
wykorzystania znajduje sie w osobnym zatgczniku do niniejszego
dokumentu. Sterownik zapewnia separacje galwaniczng magistrali
Modbus/Profibus DP od reszty elektroniki  sterownika.
Przetgczanie trybu sterowania analogowego na trojstawny lub
transmisyjny odbywa sie programowo.
Ponadto sitownikiem mozna sterowac lokalnie:
¢ ze stacyjki sterowania lokalnego umieszczonej na sitowniku
za pomocg przyciskow, jezeli posiadamy opcje z przyciskami;
¢ z uzyciem trybu stacyjki lub programatora w aplikacji XIDrive,
wtedy gdy na stacyjce nie ma przyciskow.
Przetgczenia w tryb pracy lokalnej mozna dokonac:
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8.2. Budowa

¢ na stacyjce sterowania lokalnego w wersji z przyciskami;

¢ 2z uzyciem trybu stacyjki sterowania lub programatora |,
dostepnej w aplikacji XIDrive, jezeli stacyjka na sitowniku nie
posiada przyciskow;

¢ zdalnie napieciem 24V DC poprzez ztgcze sitownika.

Przetgczenie w sterowanie lokalne ma priorytet nad

sterowaniem zdalnym.

Sterownik SERVOCONT moze realizowac¢ funkcje regulatora Pl w

przypadku zaznaczenia takiej opcji przy zamawianiu sitownika.

SzczegOtowy opis regulatora i jego konfiguracji znajduje sie w

osobnym zatgczniku do instrukcji obstugi.

Odwzorowanie poto zenia

Sygnat  zwrotny  potozenia  sitownika jest  wytwarzany
w inteligentnym przetworniku potozenia. Sygnat ten, w postaci
cyfrowej, jest wykorzystywany przez SERVOCONT jako
sprzezenie zwrotne. Jednoczesnie sygnat, w postaci analogowej,
moze by¢ wyprowadzony na zewnatrz sitownika. Przetwornik
potozenia moze pracowac w uktadzie z zasilaniem linii pomiarowej
z zewnatrz (np. z modutu pomiarowego systemu automatyki) lub
z wewnatrz sitownika. W obydwu przypadkach sygnat zwrotny jest
odseparowany galwanicznie od napiecia sieciowego i innych
sygnatdbw wejsciowych i wyjsciowych sitownika. W przypadku
zasilania zewnetrznego, sygnat zwrotny bedzie dziatat pomimo
zaniku napiecia sieciowego zasilajgcego sitownik.

Zarowno przy zasilaniu zewnetrznym 24V DC jak i wewnetrznym
toru sygnatu zwrotnego 4+20mA, zapewniona jest mozliwos¢
obcigzenia linii pomiarowej rezystancjg do 500Q.

Sygnalizacja

SERVOCONT w sposob ciggly bada wiarygodnosé analogowego
sygnatu sterujgcego oraz sygnatu zwrotnego. W przypadku
przerwy lub zwarcia ktoregos z tych sygnatow, naped sitownika
jest blokowany. Stan taki jest sygnalizowany odpowiednim
komunikatem.

SERVOCONT posiada rozbudowany i wielopoziomowy ukiad
autokontroli i zabezpieczen. Stan gotowosci elektrycznej jest
sygnalizowany oraz potwierdzany pobudzeniem przekaznika
wewnetrznego GE. Woystgpienie awarii  lub  zakiécenia
zewnetrznego powoduje dezaktywacje przekaznika (przetgczenie
przekaznika w stan niepobudzony) i wydanie odpowiedniego
komunikatu na wys$wietlaczu. Sygnalizowane jest réwniez
przetgczenie sitownika w tryb pracy lokalne;.

Sterownik SERVOCONT sklada sie z nastepujgcych

podzespotow:

¢ Inteligentnego  przetwornika  potozenia  wbudowanego
wewnatrz sitownika. Przetwornik moze byC¢ zasilany z
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sitownika lub z zewnatrz (patrz schemat aplikacyjny). W
przypadku zasilania wewnetrznego, odbiornik tgczy sie
pomiedzy zaciski [13 i 14(+)]. Przy zasilaniu zewnetrznym
odbiornik wraz ze zrédtem napiecia, tgczy sie pomiedzy
zaciski [13(+) i 15]. Zasilanie z zewnatrz jest korzystniejsze
ze wzgledu na mozliwos¢ pomiaru potozenia pomimo
odigczenia napiecia zasilajgcego sitownik. Przy zaniku
napiecia zasilania potozenie sitownika jest odwzorowane w
postaci sygnalu analogowego. W przypadku rezygnacji
z wyprowadzenia sygnatu zwrotnego poza sitownik, nalezy
zmostkowacé zaciski [13] i [14] w wielowtyku przytgczeniowym
sitownika lub programowo wytgczy¢ kontrole napiecia
zasilania petli prgdowej sygnatu zwrotnego.

Sterownika wbudowanego wewnatrz  sitownika wraz
Z bezstykowym uktadem zatgczania, wytgczania,
rewersowania | hamowania elektrycznego silnika oraz
uktadami wejsé/wyjs¢é analogowych i dwustanowych.
Przetwornika momentu (sity) wbudowanego wewnatrz
sitownika.

Przyciskow sterowania ZAMKNIJ, OTWORZ, STOP
umieszczonych na stacyjce sterowania lokalnego (opcja).
Przycisku przetgczania trybu pracy ZDALNE/LOKALNE,
dostepnego na stacyjce sterowania lokalnego (opcja).
Stacyjki sterowania lokalnego z graficznym wyswietlaczem
ciektokrystalicznym. Stacyjka znajduje sie na sitowniku
w obudowie zespotu sterujgcego (Rys. D).

Modutu bluetooth i NFC pozwalajgcych na korzystanie
z aplikacji  XlIDrive, co umozliwia zdalng konfiguracje
sitownika.

Opcjonalnie modutu zegara czasu rzeczywistego i karty SD.
Umozliwia to korzystanie z opcji rejestratora wbudowanego
w sitownik.

8.3. Realizowane funkcje
Serwokontroler SERVOCONT realizuje:
¢ Pomiar potozenia sitownika, odczyt na wyswietlaczu
graficznym LCD w [%] i w formie bargrafu,
¢ Wydawanie analogowego sygnatu potozenia sitownika
4+20mA z zasilaniem wiasnym lub zewnetrznym,
¢ Pomiar liczby cykli pracy wykonanych przez sitownik,
¢ Pomiar temperatury wewnatrz sitownika,
¢ Pomiar analogowego sygnatu sterujgcego 4+20maA,
¢ Automatyczne zatrzymanie sitownika w zadeklarowanych
potozeniach krancowych. Zadziatanie uktadu
przecigzeniowego petni wowczas funkcje zabezpieczenia.
¢ Wydawanie powielen sygnatdbw potozen krancowych
w postaci stykdw komplementarnych KO i KZ, 230V AC/DC
1A, w kierunku otwarcia i zamkniecia,
¢ Pomiar momentu (sity) sitownika,
24 WwWw.zpua.com.pl



Instrukcja Obstugi

Sitowniki inteligentne 4XI

<*

* & & & o o

Mozliwos¢ regulacji momentu maksymalnego sitownika
w zakresie 50+100% momentu znamionowego,

Powielenie sygnalu zadziatania uktadu kontroli momentow
w postaci stykébw komplementarnych MO 1 MZ, 230V
AC/DC 1A, w kierunku otwarcia i zamkniecia,

Mozliwos¢ konfigurowania zatrzymania sitownika przy
otwieraniu lub zamykaniu wskutek osiggniecia zadanego
momentu (niezaleznie). Funkcja zatrzymania w potozeniach
krancowych dziata wtedy jako zabezpieczenie,

Mozliwos¢ recznego lub automatycznego konfigurowania
potozen krancowych (funkcja AUTOSTROJENIE),
Sterowanie analogowe sygnatem 4+20mA,

Sterowanie tréjstawne sygnatem 24V DC,

Sterowanie lokalne - przetgczenie na sterowanie lokalne jest
realizowane przez:

— operatora zdalnie,

— przycisk ZDALNE/LOKALNE na stacyjce sterowania
lokalnego,

— przycisk ‘M/Z’ programatora w aplikacji XIDrive lub
przycisk ‘ZDALNIE LOKALNIE' w trybie stacyjki
sterowania aplikacji XIDrive, jezeli stacyjka sterowania
lokalnego nie jest wyposazona w przyciski.

Przetgczenie w sterowanie lokalne ma priorytet.

Sygnalizacja przetgczenia sitownika w tryb pracy lokalnej
(miejscowej) stykiem zwiernym L/Z, 230V AC/DC 1A,
Mozliwos¢ nastawiania strefy nieczutosci przy sterowaniu
analogowym,

Automatyczne dostosowanie histerezy do nieczutosci,
Wydawanie komunikatéw awaryjnych na wyswietlaczu LCD,
Autokontrola ukiladu sterujgcego oraz kontrola sygnatow
analogowych i napiecia sieci. Sygnalizacja gotowosci na
wyswietlaczu oraz poprzez komplementarny styk GE, 230V
AC/DC 1A,

Zabezpieczenie przed rekonfiguracjg funkcji sitownika
hastem dostepu,

Zabezpieczenie zwarciowe silnika,

Zabezpieczenie zanikowo — fazowe,

Zabezpieczenie przed przypadkowg zamiang kolejnosci faz,
Zabezpieczenie termiczne silnika,

Zabezpieczenie przepieciowe,

Zabezpieczenie przeciwzaktdceniowe (filtr).

8.4. Podstawowe tryby pracy Zdalne/Lokalne

Podczas normalnej pracy sitownika na ekranie LCD wys$wietlane
Sg podstawowe parametry okreslajgce stan sitownika.
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Rys. F: Ekran gtéwny

Na ekranie przedstawiony jest bargraf, czyli pasek wskazujgcy

aktualne potozenie sitownika w zakresie 0-100% zdefiniowanego

zakresu ruchu. Dodatkowo na srodku wyswietlacza jest warto$é

cyfrowa tego potozenia w procentach.

Przy wyborze sterowania sygnatem analogowym na wyswietlaczu

prezentowana jest wartos¢ sygnatu zadanego.

W sitowniku z zamowionym modutem sieciowym i wybranym

sterowaniem za posrednictwem sieci przemystowej, wyswietlany

jest adres sieciowy urzgdzenia.

Przytrzymanie klawisza ‘O’ spowoduje przejscie do ustawien

sitownika (patrz rozdziat 10.1). Nacisniecie klawisza ‘+’ pozwala

przej$¢ do podgladu parametréw (patrz rozdziat 11).

W dolnej czesci wyswietlacza po srodku znajduje sie informacja

o aktualnym sterowaniu. Jezeli aktywne jest sterowanie lokalne, to

pojawia sie napis "LOKAL.”. Jezeli aktywne jest sterowanie

zdalne, to widoczny jest napis "ZDALNE". Jezeli sitownik aktualnie

wykonuje ruch, to widoczna jest strzatka okreslajgca kierunek

ruchu: "<—" — ZAMKNIJ, "—>" — OTWORZ. Dodatkowo pojawiajg

sie symbole okres$lajgce stan sitownika:

¢ KZ - potozenie krancowe ZAMKNIJ

¢ KO - potozenie krancowe OTWORZ

¢ MZ - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na
ZAMKNIJ

¢ MO - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na
OTWORZ

8.4.1. Oznaczenie statusu sitownika
Podczas pracy sitownika wystepujg rézne kolory podswietlenia
wyswietlacza LCD:
¢ Zielony - sitownik pracuje w trybie sterowania lokalnego;
¢ niebieski - sitownik pracuje w trybie sterowania zdalnego;
¢ czerwony - sitownik znajduje sie w stanie awarii;
¢ Dbialy - podswietlanie w tym kolorze oznacza, ze

sitownik znajduje sie w trybie programowania sitownika.
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Informacja o sterowaniu Zdalnym i Lokalnym jest powielana po
srodku na dole ekran6w zwigzanych z podgladem.

9. Aplikacja XIDrive

Sitowniki 4XI z aplikacjg XIDrive posiadajg szerokie mozliwosci
wspolpracy z urzadzeniami elektronicznymi  wyposazonymi
w system Android. Komunikacja odbywa sie kanatem bluetooth
i opcjonalnie NFC. Jest to szeroka gama telefonéw typu smartfon
oraz tabletow. Wykorzystanie tej funkcjonalnosci utatwia
parametryzacje sitownika. Pozwala na obstuge sitownika z pewnej
niewielkiej odlegtosci (okoto 10-20m). Archiwizowanie nastaw
i rejestracje wielu zdarzen w sitowniku takich jak przebieg sygnatu
zadanego, potozenie, obcigzenie i temperature sitownika, liczbe
cykli pracy i wiele innych. Do wykorzystania tych mozliwosci stuzy
aplikacja XlIDrive. Aplikacja jest do pobrania w sklepie
GooglePlay .

Aplikacja XIDrive musi mie¢ dostep do kanatow bluetooth, NFC
i mozliwos¢ zapisywania plikéw. Jezeli system Android zada
pytanie o pozwolenie na takie uprawnienia nalezy ich udzieli¢.
Aplikacja XlDrive dziata poprawnie z systemem Android
w wersjach od 6.

9.1. Potaczenie aplikacji z sitownikiem

SEIERLER  Polgczenie aplikacji z sitownikiem nalezy zacza¢ od

INTELIGENTNE
SILOWNIKI
ELEKTRYCZNE

Rys. G

wigczenia w urzadzeniu na ktorym jest zainstalowana
aplikacjia modutu bluetooth iopcjonalnie NFC oraz
umozliwi¢ zmiane orientacji ekranu na poziomy (dotyczy
tylko trybu rejestracji).

Uruchomienie aplikacji XIDrive rozpoczyna sie ekranem
startowym jak na Rys. G. Po ok. 3 sek z lewej strony
wysuwa sie automatycznie menu jak na Rys. H.
Wysuniecie menu mozna przyspieszy¢ dotykajgc srodka
ekranu. Nalezy wybra¢ opcje potgczenie. Przyktadowy
ekran ,Potgczenie” pokazano Rys. |. Pokazujg sie na nim
bedgce w zasiegu bluetooth sitowniki. Dla niektérych
urzagdzen, dla ktorych sitownik bedgcy w zasiegu nie
ujawni sie, konieczne jest parowanie bluetooth z poziomu
systemu Android. Mozliwe jest wybranie sitownika
z ktérym chcemy sie skomunikowac, jezeli znamy jego nr
fabryczny. Innym sposobem wybrania sitownika jest
zblizenie do siebie anten modutu NFC sitownika
i smartfonu.  Wybor  sitownika  nastepuje  wtedy
automatycznie jak na Rys. J. Po potaczeniu pokazuje sie
ekran jak na Rys. K. Natomiast na wyswietlaczu
sitownika, w gérnym wierszu wyswietla sie informacja o
ustanowieniu potgczenia i przez caly czas utrzymywania
lacznosci w lewym gérnym rogu miga czarny kwadrat.
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% .l 20% 8 12:46 i ARk 12

3} PotACz/ROZEACZ
<8-BLINK

Wybierz sitownik

3 Potaozenie || NazwaiSXING 7344717
= Tablicaka znariicaows 28 MAC: D8:80:39:F2:25:8A WYKRYTO SILOWNIK
_ _ f Nazwa: 3XI Nr 2834/17
@ Stacyjka Stefowaria B2 MAC: D8:80:39:F2:25:1B Czy chcesz potgczyé¢ sie z
Programator sitownikiem
Go Nastawy 3XI Nr7344-17
EE Rejestrator parametrow dziatania D880:30:F225:8A
a Tworzenie raportéw
0 Informacje o produkcie Anuluj OK
Rys. H Rys. | Rys. J
SRS Nieaktywne dotgd ikony ,Potgczenie” i ,Blink” (jak na
0.0% Rys. L), w gornej czesci (belce) aplikacji, zmieniajg kolor,

odpowiednio na czerwony i zielony. Od tej pory dowolna
pozycja z menu staje sie aktywna. Ikona ,Blink” dotknieta
w kazdym trybie pracy sitownika, wymusza na
{ wyswietlaczu sitownika pojawienie sie takiego samego
symbolu. Pozwala to upewnic sie, ze jesteSmy potgczeni

z wlasciwym sitownikiem.
Dotkniecie ikony ,Potgczenie” pozwala rozigczy¢ sie

3XI Nr 7344/17 . o . . . -
SCAOS ] z sitownikiem. Na zakonczenie pracy z sitownikiem
WYG08 v0.10 powinno sie zakonczy¢ potgczenie. W przeciwnym razie
SNAO06 v1.08 potgczenie zostanie zerwane dopiero po oddaleniu sie
poza zasieg modutdw bluetooth.
Nazwa wybranego przyciski/ikony
ekranu Potozenie Potgczenie  Blink
Menu sitownika
Rys. K

Rys. L: Gorna belka aplikacji
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9.2. Tabliczka znamionowa

3 .435%H12:08

0.0%

| 3XIRa-31-300-00-0-000 \

Rodzaj pracy regulacyjny
Moment znamionowy regulacyjny 30Nm

Predost
Droga
Sterowanie
miejscowe przez bluetooth
Dodatkowe

wyposazenie

elektroniczne

Dodatkowe sygnaty

q 2 zasilajacy 1,5mmz2,
Przekroje przewodow sterowniczy 0,5mm?2

Dodatkowe
wyposazenie brak grzatki
elektryczne

Typ przylacza tuleja przytaczeniowa B1

Przystosowanie

do sitownika z
odsunietym blokiem
sterujagcym

Nr FABRYCZNY: 7344/17
Rys. M

nie

9.3. Stacyjka sterowania

% .4 35%812:08

ZDALNIE
LOKALNIE

Rys. N

Wybranie z menu pozycji ,Tabliczka znamionowa”
pozwala na odczyt informacji o sitowniku jak na Rys. M.
Parametry sitownika zostajg dostane w formie wirtualnej
»T1abliczki znamionowej”. Danych na wirtualnej tabliczce
znamionowej jest wiecej niz na tabliczce rzeczywistej.
Przede wszystkim rozpisany zostaje kod sitownika na
poszczegolne pozycje. Wirtualng »rabliczke
znamionowg” mozna takze odczyta¢, gdy sitownik jest
wytgczny. Nalezy w tym celu uruchomiong, lecz
oczywiscie nie potgczong, aplikacje XIDrive z wybrang
pozycjg ,Tabliczka znamionowa” zblizy¢ modutem NFC
do sitownika. Tabliczka zostanie odczytana z modutu
NFC sitownika.

Tryb stacyjki sterowania pozwala sterowaé sitownikiem
dzieki wirtualnej stacyjce jak na Rys. N.

Wirtualny wys$wietlacz powiela wskazania widoczne na
sitowniku: bargraf, liczbowe wskazanie potozenia i linie
statusowg sitownika.

Mozliwe jest zasterowanie sitownikiem tak jak ze stacyjki
rzeczywistej. Zmiana  trybu pracy  sterowania
ZDALNE/LOKALNE mozliwa jest po podaniu hasta 1314.
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9.4.

9.5.

Programator

% .4 35%812:08

96,9%

P S0

0 Sz

+ M/Z
Rys. O

Tryb programatora pozwala skonfigurowac sitownik, jak
jest to szczegotowo opisane w rozdziale 10 i 11. Pozwala
to zachowac¢ kompatybilnos¢ ze starszymi rozwigzaniami
programowanymi przez pilota PGI. Ekran pojawiajgcy sie
w aplikacji pokazano na Rys. O. Na sklonowanym
wyswietlaczu sitownika powielane sg teksty pojawiajgce
sie na wyswietlaczu rzeczywistym. Przyciski '4', '20', 'P',
'O, '+, 'S0, 'SZ', 'M/Z' stuzg do wyboru réznych funkcji
co szczeg6lowo opisano w rozdziale 10 i 11. Zmiana
trybu pracy sterowania ZDALNE/LOKALNE mozliwa jest

po podaniu hasta 1314.

Tryb blokady sitownika za pomoc g aplikacji

8, 6%

TRYB BLOKADY

ZDALNIE
LOKALNIE

3O il 53%@ 11:52

8,6%

TRYB BLOKADY

*kkk
* *
*kkkkkkk
*kkkkkkk
*kkkkkkk

P SO
0 sz
+ M/Z

Wigczenie  trybu  blokady
sitownika powoduje, ze
sterowanie lokalne, zdalne, jak
rowniez sterowanie awaryjne
(opcja) nie uruchomi silnika
napedu. Sitownik pozostaje
w bezruchu, a na ekranie
pojawi sie odpowiedni
komunikat, jak na rysunkach
obok.

Rys. P przedstawia stacyjke
sterowania w aplikaciji,
z komunikatem blokady,
a Rys. Q - programator
w trybie blokady.

Przycisniecie i przytrzymanie
przez min. 3s przycisku
‘ZDALNIE  LOKALNIE' na
stacyjce lub przycisku ‘M/Z’
w programatorze,  powoduje
wigczenie trybu blokady
sitownika.

30
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9.6. Nastawy

w

trybie

blokady sitownik sygnalizuje utrate gotowosci

elektrycznej oraz brak sterowania zdalnego

Ponowne przytrzymanie przycisku

‘ZDALNIE LOKALNIE" na

stacyjce lub przycisku ‘M/Z’ w programatorze, przez min. 3s
spowoduje odblokowanie sitownika i jego przejscie do sterowania
w trybie lokalnym.

% .4 35%812:08

96,9%

Podstawowe

|
(4
)
o
1

Zaawansow

Wyslij podstawowe

Moment zadany Otworz

—e

75%

Moment zadany Zamknij
—e

65%

Zdalny Sygnat sterujacy

Tryb analogowy
@ Tryb trojstawny

Ograniczenie ruchu na
otwieranie

® Momentem/Sita

Potozeniem

DAl Lih mmAr~And

Rys. R

Po wybraniu pozycji ,Nastawy” pokazuje sie ekran jak na
Rys. R. Aplikacja odczytuje wszystkie aktualne nastawy
sitownika. To, ze nastawy sg zsynchronizowane z
sitownikiem pokazuje wyblakia ikonka synchronizacji. W

zakladce ,Podstawowe” wysSwietlane sg nastawy
podstawowe, edytowane w opcji programator po
wprowadzeniu hasta »1313". W zakladce
.Zaawansowane” wyswietlane sg nastawy

zaawansowane, edytowane w opcji programator po
wprowadzeniu hasta ,1414”. Zmiany nastaw liczbowych
dokonuje sie suwakiem. Nastawy wyboru zaznacza sie
wybierajgc odpowiednie pole.

Zmiana nastawy na ekranie aplikacji nie odnosi
natychmiastowego skutku. Zmienione nastawy trzeba
wystaé do sitownika. O tym, ktora nastawa zostata
zmodyfikowana informuje ikona synchronizacji
zmieniajgc kolor na intensywny niebieski.

Zmienione nastawy mozna wystac¢ (zapisa¢) w sitowniku,
dotykajgc niebieskiej ikony synchronizacji. Mozliwe jest to
zaréwno dla pojedynczej nastawy jak i dla catej grupy
nastaw, podstawowych lub zaawansowanych.

www.zpua.com.pl
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3 .1 34% 8 12:11

96,9%

vansowane Podglad/Kopia

ZAPISZ
PODSTAWOWE

ZAPISZ
ZAAWANSOWANE

3XI Nr 7344-17-Podstawowe-2017-11-03 11:16:50

3XI Nr 7344-17-Zaawansowane-2017-11-03
11:16:54

Rys. S

9.7. Rejestrator

% .435%412:10

Data od: Data do:
2017-11-13 12:01 2017-11-13 12:08

3XI Nr7344/17

Inne sitowniki

3XI'Nr7344-20171113-1201-20171113-1209

3XI'Nr7344-20171103-1134-20171103-1145

3XI'Nr2834-20171103-1105-20171103-1137

Pobrano zdarzenia

Rys. T

Przed synchronizacjg pojawia sie zapytanie o hasto.
Odpowiednio 1313 dla nastaw podstawowych i 1414 dla
zaawansowanych.

Nastawy mozna zapisa¢ w pliku. Stuzy do tego trzecia
zaktadka w menu ,Nastawy”. Dostepna jest po
przesunieciu ekranu z nastawami w lewo i wyglada jak
na Rys. S. Po zapisie nastaw pojawia sie plik z nr
fabrycznym sitownika i aktualng datg utworzenia pliku.
Nastawy z pliku mozna przywota¢ do zakladek
.Podstawowe” i ,Zaawansowane”. Po odczycie z plikbdw
nie sg one zwykle zsynchronizowane z sitownikiem, co
pokazuje intensywny kolor ikony synchronizaciji.

Istnieje oczywiscie mozliwo$¢ ich wystania do sitownika,
po nacisnieciu ikony synchronizacji.

Powstate pliki mozna kasowac dotykajgc dtuzej pola z
wybranym plikiem. Pojawi sie zapytanie o skasowanie
pliku.

Nastawy mozna takze odczyta¢, gdy sitownik jest
wytgczony. Nalezy w tym celu uruchomiong, lecz
oczywiscie nie potaczong, aplikacje XIDrive z wybrang
pozycjg ,Nastawy” zblizy¢ modutem NFC do sitownika.
Nastawy zostang odczytane z modutu NFC sitownika.

Funkcjonalnos¢ ,Rejestrator” pozwala na analize pracy
sitownika.

Funkcjonalnos¢ ta jest opcjonalna i wystepuje tylko w
sitownikach wyposazonych w karte SD i zegar czasu
rzeczywistego. Szczegoly w kodzie zamdwieniowym
sitownika.

Sitownik 4XI z aplikacjg XIDrive wyposazony jest w zegar
czasu rzeczywistego oraz karte pamieci SD. Podczas
pracy sitownika parametry takie jak potozenie sitownika,
sygnat zadany, obcigzenie sitownika, temperatura sg
rejestrowane 5 razy na sekunde. Rejestrowane sg takze
wartoéci sygnatdw dwustanowych takich jak gotowosé
elektryczna, tryb pracy zdalny/lokalny, wylgczniki
krancowe i przecigzeniowe. Wszystkie te zdarzenia
cyklicznie zapisywane sg na karcie SD. Oprdcz tego na
karcie SD zapisywane sg zdarzenia asynchroniczne takie
jak: wigczenie, wyitgczenie sitownika, zgtoszenie przez
ukiad autodiagnostyki sitownika btedu, podtgczenie
urzgdzenia typu pilot czy zmiana nastaw. Wszystkie
zapisy posiadajg znacznik czasu zdarzenia. Przy pomocy

urzgdzenia  pracujgcego w  systemie  Android
wyposazonego w modut bluetooth, mozna wybrac
interesujgcy nas okres pracy sitownika 1 odczytac

zarejestrowane dane.
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9.7.1. Ustalenie zakresu pobieranych danych

Be=@ 3

Wybierz date Wybierz date

listopad 2017

Anuluj

Rys. U

Po wybraniu z menu opcji ,Rejestrator” pokazuje sie ekran jak na
Rys. T. Na poczatku nalezy ustali¢ interesujgcy nas przedziatu
czasu. Stluzg do tego pola ,Data od” i ,Data do”. Po wybraniu
jednego z pol pokazuje sie ekran jak na Rys. U. Pozwala on
wybra¢ date poczagtku lub konca pobieranych danych. Wybranie
daty przenosi nas do ekranu jak na Rys. V. Ekran ten stuzy do
wyboru dokiadnego czasu pobieranych danych. Ekrany wyboru
daty i czasu mogg sie rozni¢ w zaleznosci od wersji systemu
Android. Szybkos¢ pobierania danych silnie zalezy od tego co
dzialo sie z sitownikiem w interesujgcym nas czasie, poniewaz
rejestrowane sg tylko zmiany stanu sitownika. Przecietnie jednak
szybko$¢ pobierania danych mozna okresli¢ na 15-20s na jedng
godzine pracy sitownika.

Jezeli daty poczatku i konca czasu, za ktory bedg pobierane dane
zostat ustalony, mozna uruchomi¢ pobieranie, wybierajgc pole
.Pobierz”. Pojawi sie ekran Rys. W, na ktdorym zostanie
oszacowany czas pobierania danych, oraz na biezgco pokazany
postep pobierania. Po zakonczeniu pobierania danych, w dolnegj
czesci ekranu Rys. T, pojawi sie plik z numerem sitownika
i okresem czasu za jaki zostaly pobrane dane. Powstate pliki
mozna kasowac dotykajgc dtuzej pola z wybranym plikiem. Pojawi
sie zapytanie o skasowanie pliku.

35% & 12:09 B=e@ % .4 35%8@ 12:09 2 3 .4 78%H 12:33

Pobieranie zdarzen

Mozesz wygasic telefon. Dane
beda nadal przesytane.

Postep pobierania danych
zawsze jest widoczny na pasku
powiadomien.

Przewidywany czas
ukonczenia: 12 sekund

-
Pakiety 20/52

ANULUJ POBIERANIE

Dalej Wstecz  Wybierz

Rys. V Rys. W

www.zpua.com.pl
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9.7.2.

71103-11340120

Temperatura Sitownika M BGE Sygnat zadany Potozenie zaworu

Prezentacja danych

Zaznaczajgc pole pliku z pobranymi danymi z Rys. T
I przekrecajgc ekran do pozycji poziomej, mozemy obejrze¢ na
wykresie czasu zarejestrowane dane jak na Rys. X. Po wigczeniu
menu kontekstowego z prawego gornego rogu ekranu, moznha
wilgczyC€ lub wylgczy€ interesujgcy nas wykres. Na samym dole
wykresu pojawiajg sie kropki odpowiadajgce zdarzeniom
asynchronicznym. Dotkniecie ktorejkolwiek z nich, powoduje
wyswietlenie odpowiadajgce opisowi tego zdarzenia. Wykres
mozna rozcigga¢ w poziomie i pionie, oraz przewijac.
W najwiekszym powiekszeniu pojawiajg sie konkretne wartosci
zarejestrowanych danych.

* . 34% B 12:11

. Potozenie zaworu

. Sygnat zadany

BGE

- Zdalny

NN .

20171103-1140012@( -
Temperatura Silnika

Rys. X
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9.7.3. Synchronizacja czasu

e Menu kontekstowe z prawego
gornego rogu jak na Rys. T
pozwala ustawi¢ zegar czasu

rzeczywistego sitownika,
niezbedny do prawidtowe]
Czy chcesz zsynchronizowaé Czy chcesz zsynchronizowac CZasowo I’ejeStrale danyCh-
czas? czas? Wybér pola ,Synchronizacja
czasu”, uruchamia komunikat

Czas systemow 2017/11/13 . P - . .
! ’ Czas systemowy jest wczedniejszy niz jak na Rys. Y. Podany na nim

czas w sitowniku. d ) .

e i jest czas urzadzenia ktorym
Czy chcesz kontynuowad? Sle pOSl’Ugu]emy | SlI'OWr"ka
Jezeli  zachodzi  potrzeba
synchronizacji czaséw nalezy
Anuluj - OK Anuluj - OK wybrak OK. Jezeli czas

sifownika jest wczesniejszy
niz czas systemowy, po
synchronizaciji, w zapisach
rejestratora sitownika pojawi
sie przerwa.

Rys. Y Rys. Z

Jezeli czas sitownika jest p6zniejszy, pojawi sie komunikat jak na
Rys. Z. Zarejestrowane dane z okresu pokrywajgcych sie czasow
zostang w sitowniku nadpisane, o czym ostrzega komunikat. Po
zsynchronizowaniu nalezy na komunikacie z Rys. Y wybrac
~Anuluj” aby wréci¢ do ekranu rejestratora.
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9.8. Tworzenie raportow

B =l 20% B 12:47 > 3 =.1120%@13:13 Funijonah‘lOéé ”Tworzenie
raportow” pozwala na
utworzenie plikow w formacie

UTWGRZ RAPORT Z SIEOWNIKA UTWGRZ RAPORT Z SIEOWNIKA Xls Z awierajqcych dane
e s LA namionone nastaw
Tabliczka znamionowa & Tabliczka znamionowa pOdStaWOWyCh

i zaawansowanych. Rysunek
Nastawy zaawansowane Nastawy zaawansowane obok prze dstawia ekran

C o womwwiRee  womwweniwee aplikacyi po wybraniu zakladk
4XI Nr 120-1-2019-03-15 131322.11s »Tworzenie raportow”.

Najpierw nalezy zaznaczyc¢
zakres danych, z ktérych
chcemy utworzy¢ raport, lub
zaznaczy¢ wszystko.
Nastepnie utworzy¢ raport
poprzez nacisniecie przycisku

Nastawy podstawowe M Nastawy podstawowe

‘UTWORZ RAPORT

Z SILOWNIKA'. Wybrane

dane zostang zapisane
Rys. AA Rys. BB w pliku o nazwie zawierajgcej

typ, numer sitownika i date utworzenia pliku, jak pokazano na
rysunku obok. Plik jest zapisywany w katalogu XIDrive/Raporty/

10. Konfigurowanie (programowanie) sitownika wyposa zonego
w sterownik SERVOCONT
Opis dotyczy oprogramowania w wersji 2.12 lub nowszej (jak
sprawdzi¢ wersje oprogramowania patrz rozdziat 11). Producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzania dodatkowych funkciji
niezmieniajgcych jednak wznaczgcym stopniu  opisanego
sposobu dziatania sitownika.

Uwaga Przed rozpoczeciem konfiguracji nalezy upewni¢ sie, ze: sitownik
liniowy jest prawidiowo dobrany do zaworu, czyli: skok zaworu
miesci_sie w_zakresie skoku znamionoweqo sitownika, zawor
wytrzyma site znamionowg sitownika przytozong do wrzeciona, a
sitownik jest prawidlowo zamocowany na zaworze;

Sitownik wahliwy ma ustawione i zablokowane (dokrecone)
zderzaki tak, aby nie bytlo mozliwe przekroczenie zakresu ruchu
urzadzenia nastawczeqgo i znamionowego skoku sitownika,
a korba jest prawidtowo potgczona z urzgdzeniem nastawczym.
Zakres ruchu korby powinien miesci¢ sie w _zakresie skoku
znamionowego sitownika;

Funkcje blokad i zabezpieczeh oraz sterowan realizowane przez
system automatyki, pobierajgcy dane z sitownika (sygnalizatory
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i potozenie), sa zablokowane (nie bedg mialy wplywu na prace
sitownika podczas konfigurowania);

Niespetienie tych warunkdéw grozi uszkodzeniem urzgdzenia
nastawczego, zaktoceniami w ukladzie sterowania _obiektu
technologicznego oraz nieprawidiowym wykonaniem
automatyczneqo strojenia przez sitownik.

Catos¢ czynnosci zwigzanych z konfiguracjg pracy siownika
odbywa sie programowo przyciskami na stacyjce lub za pomoca
aplikacji XlDrive. Aplikacje XIDrive uruchomiong na urzgdzeniu
z systemem Android tgczy sie z sitownikiem za pomocg kanatu
bluetooth i ewentualnie NFC. Doktadniejszy opis znajduje sie
w punkcie 9.

Sitownik nalezy przetgczy¢ w sterowanie lokalne (miejscowe).

Ponizej pokazano konfigurowanie (programowanie) sitownika
zarowno za pomocg klawiszy stacyjki jak i opcji ,Programator”
aplikacji XlDrive.

Podczas ustawiania parametrow sitownika w gornej czesci
wyswietlacza LCD jest stale obecny napis ,--PROGRAMOWANIE-
-”, a ekran jest podswietlony na biato. W tym czasie przekaznik GE
nie jest pobudzony, co oznacza brak Gotowosci Elektrycznej.

W celu rozpoczecia konfiguracji nalezy wykonaé nastepujgce
kroki:

przyciskw | przycisk na \Wejscie w tryb konfiguracji

XlDrive: : stacyjce: sitownika:
—-—PROGRAMOWANIE-- ‘o’ ‘STOP’ < wecisng¢ i przytrzymac przycisk
—~@POIL ENG GER ; do momentu pojawienia sie
Podaj hasto dostepu ekranu dostepu, jak na rys.
o I ! obok.
Z 3 A no” . .
Iﬂl‘?f,,Jr,, =S | Podanie hasta dostgpu: '
) o . ‘Otwérz < naciskac przycisk — powoduje to

Zmiane wartosci

Rys. CC: Ekran hasta poszczegoélnych cyfr hasta;
dost gpu ‘p’ . zdal/ < nacisna¢ przycisk, aby
' lokal.’ potwierdzi¢ ustawiong cyfre i

przejsc¢ do kolejnej;
potwierdzenie ostatniej cyfry
poprawnego hasta powoduje
przejscie do nastepnego etapu
konfiguraciji.

Mozliwy jest rowniez wyb(')r jezyka komunikatow:

<« naciskac klawisz ‘O’ w programatorze aplikacji XIDrive lub ‘STOP’ na
stacyjce — powoduje to przechodzenie do kolejnej wersji jezykowej
widocznej na ekranie w postaci skrétu, aktualnie wybrany jezyk
zaznaczony jest strzalkg , —>".
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Hasto zabezpiecza konfiguracje sitownika przed przypadkowsg

zmiang, oraz dostepem o0sOb niepowotanych. Po wejsciu w tryb

konfiguracji sterownik oczekuje na podanie pierwszej cyfry

z czterocyfrowego hasta. Jezeli zostanie podane btedne hasto, nie

jest mozliwe dokonanie zadnych zmian w parametrach pracy

sitownika i sterownik powraca do ustalonego wczes$niej trybu

pracy.

Cztery hasta dostepu zabezpieczajg odrebne ustawienia

konfiguracyjne:

¢ Hasto 1313: dostep do programowania parametréw pracy.

¢ Hasto 1414: dostep do ustawien dodatkowych.

¢ Hasto 1515: umozliwia kasowanie rejestru btedow.

¢ Hasto 1616: umozliwia zmiane hasta dostepu do
programowania parametréw pracy.

10.1. Konfiguracja parametréw pracy sitownika

Wybranie hasta 1313 rozpoczyna procedure, podczas ktorej
ustawione zostang niezbedne parametry konieczne do
podstawowej pracy sitownika.

10.1.1. Ustawienie uktadu przeci gzeniowego

Ustawienie uktadu przecigzeniowego polega na wprowadzeniu
wartosci z przedzialu 50+100% momentu znamionowego, dla
kierunku otwierania izamykania (niezaleznie), przy ktorych
nastgpi zadziatanie ukladu przecigzeniowego, powodujgce
zatrzymanie ruchu sitownika.

Nastawienie wartosci momentéw jest pierwszg czynnoscig
konfiguracyjng. W toku dalszej konfiguracji sitownik bedzie dziatat
pod kontrolg nastawionego ukladu momentowego. Zaleca sie
poczgtkowe ustawienie momentéw na 50%. Po zakonczonej
konfiguracji mozna skorygowac¢ nastawione momenty.
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przycisk w
XIDrive:
\L ‘ 1
——PROGRAMOWANIE-- +
Podaj moment zadany
Kierunek otwierania
FO = 50% <-
Kierunek zamykania
FC =  50% ‘P
Img="+" Boglw.—*P*
J
Rys. DD: Nastawy momentu
L+l
LPY

1 przycisk na
stacyjce:  Ustawienie:
‘Otworz’ <€ naciskaé przycisk az parametr

FO (kierunek otwierania)
wskazany strzatkg ,<-" osiggnie
zgdang wartos¢, zmiana ze
skokiem co 5% wokoto zakresu

Zdal./ < przycisngé przycisk dla

lokal.’ potwierdzenia ustawionej
wartosci FO i przejscie do
kolejnej pozycji na ekranie;
strzalka ,<-" wskaze wartos¢
FZ (kierunek zamykania)

‘Otworz’ <€ naciskaé przycisk aby ustawié

wartos¢ FC, zmiana wartosci
jak wyzej;

‘Zdal./ < przycisngé przycisk dla

lokal.’ potwierdzenia ustawionej

wartosci FC, nastepuje
przejscie do kolejnego kroku
procedury.

10.1.2. Zdefiniowanie kierunku otwierania sitownika
Na wyswietlaczu pojawia sie ekran.

przycisk w
XIDrive:
--PROGRAMOWANIE-- SO’
Wybranie kier. ruchu
Zasteruj otw. ”S0”
Iwy = 5,41 mA
Kierunek ruchu:
prawidt. wybierz-"p”
odwrotny wybierz-”0" P
Rys. EE: Okre $lenie kierunku
ruchu ‘0’

| przycisk na

stacyjce:
‘Otworz’

Postepowanie:

«  Za pomocg przycisku krotko
zasterowac sitownikiem
I sprawdzi¢, czy jego ruch
powoduje otwieranie elementu
wykonawczego.

Po zatrzymaniu napedu:

< nacisngc¢ przycisk jezeli ruch
jest zgodny z otwieraniem,

‘Zdal./
lokal.’

< nacisngc¢ przycisk jezeli ruch
jest odwrotny.

‘STOP’

Wcisniecie 'P' ['Zdal./Lokal.’] lub
'‘O' ['[STOP’] powoduje przejscie
do kolejnego kroku procedury.
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10.1.3. Wybor trybu sterowania zdalnego

przycisk w przycisk na
—_PROGRAMOWANTIE—— XiDrive: © stacyjce:  zmjana sygnatu sterujgcego:
Sygnat sterujacy ‘0’ ‘STOP’ < naciskac przycisk — powoduje to
przechodzenie do kolejnej opciji
%‘;za f:??)}'g%gmy_? ?'f:‘g na ekranie, aktualnie wybrany
tryb sterowania zaznaczony jest
ZmieA-"0" Potw.-"P” 5 strzalkg , => "
‘P i ‘zdal./ < przycisngé przycisk dla
lokal.’ potwierdzenia wybranego trybu
Rys. FF: Wybor sterowania ' i przejscie do kolejnego kroku
' procedury.

Dostepnych moze by¢ pie¢ trybdw pracy:

nadgzanie za sygnatem analogowym (rA),
sterowanie sygnatem trojstawnym (rt),

sterowanie transmisjg Modbus (rb) - (opcja),
sterowanie transmisjg Profibus DP (PB) — (opcja),
sterowanie transmisjg Profinet (PN) - (opcja),
wbudowany regulator Pl tryb (rr) - (opcja),
sterowanie po protokole HART (HA) - (opcja)

* & & & & O o

10.1.4. Programowanie sposobu ograniczenia ruchu si  townika

Program sterownika umozliwia ustawienie sposobu ograniczenia
ruchu sitownika tzn., czy w danym kierunku zatrzymanie nastgpi
po zadziataniu ograniczenia drogowego, czy momentowego.
Drugie ograniczenie dziata wtedy jako zabezpieczenie, a jego
zadziatanie potraktowane zostanie jako wystgpienie sytuacji
awaryjnej.

W zakresie sygnatu potozenia 4,60-19,40mA kontrola momentu
dziala zawsze jako zabezpieczenie i powoduje dezaktywacje
przekaznika GE tzn. sygnalizacje braku gotowosci elektrycznej
sitownika.

Sposéb wylgczania sitownika — ogranicznikiem drogi czy momentu
— wynika z konstrukcji armatury i powinien by¢ okreslony przez jej
producenta.

Sposob ograniczenia ruchu mozna konfigurowa¢ niezaleznie
w obu kierunkach.
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10.1.4.1. Wybor sposobu ograniczenia ruchu sitownik aw kierunku OTWORZ

przycisk w | przycisk na

Potozeniem

Pot. lub moment.

Zmien-”0” Potw.-”P”

_/

~-PROGRAMOWANIE-- XiDrive: i stacyice:  postepowanie:

Ograniczenie ruchu ‘0’ i ‘STOP’ < naciska¢ przycisk — powoduje to
na OTWIERANIE:
Momentem/sita ->

OF przechodzenie do kolejnej opcji
g i : na ekranie, aktualnie wybrana
0S opcja zaznaczona jest strzatkg

. -
‘P ‘Zdal./ < przycisngé przycisk dla

Rys. GG:

lokal.’ potwierdzenia wybranego
: parametru i przejscie do
kolejnego kroku procedury.

Dostepne sg trzy sposoby ograniczenia ruchu :
¢ ograniczenie otwierania momentem (OF),
¢ ograniczenie otwierania potozeniem — sygnat 20mA (OP),
¢ ograniczenie otwierania potozeniem lub momentem (OS).

W trybie ograniczenia otwierania momentem (OF), w czasie pracy,
sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu zadanego momentu, co
zostanie potwierdzone pobudzeniem przekaznika MO. Jezeli
zatrzymanie wystgpi w zakresie sygnatu potozenia 19,40-
19,99mA, nie nastgpi utrata gotowosci elektrycznej sitownika GE.
Mimo braku osiggniecia przez sygnat potozenia wartosci 20,00mA,
pobudzony zostanie przekaznik KO. Funkcja wylgczenia ruchu
sitownika w potozeniu krancowym OTWARTE (20mA) dziata jako
zabezpieczenie, tzn. sygnat potozenia wartosci powyzej 19,99mA
powoduje: zatrzymanie sitownika, pojawienie sie na wyswietlaczu
komunikatu o awarii i brak sygnatu GE. Przekaznik KO
pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (OP) zatrzymanie
sitownika nastgpi po osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci
20mA (potozenie krancowe OTWARTE), przy czym zostanie
pobudzony przekaznik KO. Kontrola momentu dziala jako
zabezpieczenie iw kazdej chwili po przekroczeniu ustawionej
wartosci zatrzymuje sitownik, pobudza przekaznik MO, neguje
sygnat GE i wyswietla komunikat awarii.

W trybie (OS) pierwsze ze zdarzeh: moment lub potozenie,
powoduje zatrzymanie siownika i pobudza przekaznik KO.
Przekaznik MO jest pobudzany przekroczeniem momentu na
otwieranie. W potozeniu OTWARTE sitownik pozostaje w
gotowosci elektrycznej.

www.zpua.com.pl
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10.1.4.2. Wybor sposobu ograniczenia ruchu sitownik

a w kierunku ZAMKNIJ.

przycisk w | przycisk na

Rys. HH:

——PROGRAMOWANTIE-- XIDrive: stacyjce: Postepowgnie: | |
Ograniczenie ruchu ‘O ‘STOP’ < naciska¢ przycisk — powoduje to
na ZAMYKANIE: przechodzenie do kolejnej opciji
Momentem/sitg ->(CF . .
Polozendiem CP) | na ekranie, aktualnie wybrana
Pot. lub moment. (CS opcja zaznaczona jest strzatkg
. -
L T _"pn» : ” )
Zmien="0" Potw="F ‘P i ‘zdal.l < przycisng¢ przycisk dla
' lokal. potwierdzenia wybranego

parametru i przejscie do
kolejnego kroku procedury.

Dostepne sg analogicznie
ograniczenia ruchu :

¢ ograniczenie zamykania momentem (CF),

¢ ograniczenie zamykania potozeniem — sygnat 4mA (CP),
¢ ograniczenie zamykania potozeniem lub momentem (CS).

jak przy otwieraniu trzy tryby

W trybie ograniczenia ruchu momentem (CF), sitownik zatrzyma
sie po osiggnieciu zadanego momentu, co zostanie potwierdzone
pobudzeniem przekaznika MZ. Jezeli zatrzymanie wystgpi w
zakresie 4,01-4,60mA sygnalu potozenia, nie nastgpi utrata
gotowosci elektrycznej sitownika GE. Mimo braku osiggniecia
przez sygnat potozenia wartosci 4,00mA zostanie pobudzony
przekaznik KZ. Funkcja wylgczenia w potozeniu krancowym
ZAMKNIETE (4,00mA) dziata jako zabezpieczenie, tzn. sygnat
potozenia wartosci ponizej 4,01lmA powoduje: zatrzymanie
sitownika, pojawienie sie na wyswietlaczu komunikatu o awarii i
brak sygnatu GE. Przekaznika KZ pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (CP), zatrzymanie
sitownika nastgpi po osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci
4,00mA, przy czym zostanie pobudzony przekaznik KZ. Kontrola
momentu dziata jako zabezpieczenie i w kazde] chwili po
przekroczeniu ustawionej wartosci zatrzymuje sitownik, pobudza
przekaznik MZ, neguje sygnat GE i wyswietla komunikat awarii.

W trzecim przypadku (CS) pierwsze ze zdarzen: moment lub
potozenie, powoduje zatrzymanie sitownika i pobudza przekaznik
KZ. Przekaznik MZ jest pobudzany przekroczeniem momentu na
zamykanie. W potozeniu ZAMKNIETE sitownik pozostaje
w gotowosci elektrycznej.

10.1.5. Dodatkowe sygnaty wej $ciowe / wyj $ciowe

W tym miejscu procedury uzytkownik ma dostep do ustawien
sygnatow dodatkowych, o ile sitownik zostat wyposazony w jeden
z pakietow takich sygnatow (pkt 18 ,Kodowanie sitownika”).
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Szczegotowe informacje na ten temat zawarte sg w zalgczniku
dostarczanym wraz z sitownikiem, w zaleznosci od wybranego
zestawu sygnatow:

a) Sitownik wyposazony w programowalne przekazniki potozen
posrednich - w tym kroku procedury pojawi sie ekran do
skonfigurowania nastaw przekaznikdéw - opis w Zatgczniku
14.1

b) Sitownik wyposazony w modut SNB, udostepniajacy pakiet
trzech wejs¢ / wyjs$¢ wraz z pomiarem momentu / sity - w tym
kroku procedury pojawi sie ekran informujgcy o wigczonym
module SNB z odczytem obcigzenia - opis w Zatgczniku 14.2

c) Sitowniki wyposazony w modut SNB, udostepniajacy pakiet
trzech wejs¢ / wyjs¢ wraz z uaktywnionym sygnatem "Stop w
sterowaniu zdalnym" - w tym kroku procedury pojawi sie ekran
umozliwiajgcy wigczenie lub wytgczenie podtrzymania w trybie
zdalnego sterowania trojstawnego (o ile takie sterowanie
zostato wybrane).

Jezeli sitownik zostat wykonany bez opcji sygnatéw dodatkowych
wowczas ten krok procedury jest pomijany i konfiguracja
przechodzi do kolejnego etapu.

10.1.6. Ustawienie strefy nieczuto sci

Dotyczy ustawionego analogowego trybu sterowania.

Jezeli przy wyborze sygnalu sterujgcego ustawiono tryb
trojstawny, krok ten jest automatycznie pomijany.

Nieczuto$¢ sterowania analogowego moze by¢ zmieniona w
przedziale od 0,6% do 5,0% z krokiem 0,1%. Zalecana wielko$¢
nastawy nieczutosci zalezy od widma sygnatu sterujgcego,
a w szczegolnosci widma zakioécen. Zbyt mata nastawa moze
spowodowaé przegrzanie silnika przez czeste zatgczanie |
zablokowanie sitownika. Warto$¢ zbyt duza pogorszy wskaznik
jakosci regulacji. W praktyce do regulacji procesow cieplnych
w wiekszosci przypadkow odpowiednia jest nastawa 1,5%.

przycisk w | przycisk na

a - XIDrive: stacyjce: Postepowanie:
. ~—PROGRAMOWANIE-- S ‘Otworz’ <€ naciskac przycisk — wartosé
Nieczutosc toru 5 parametru bedzie sig

syg. analogowego

Nieczutosé=

zwiekszata o0 0,1%, dluzsze

1,4% przytrzymanie przycisku

spowoduje cykliczne

Rys. Il: Strefa nieczutlo $ci

Zmien-"+” Potw.-"P” zwigkszanie sig tej wartosci,
) ‘P v ‘Zdal./ < przycisng¢ przycisk dla
lokal.’ potwierdzenia ustawionej

wartosci i przejscie do
kolejnego kroku procedury.
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Automatycznie ze zmiang nieczuto$ci nastepuje odpowiednia
zmiana histerezy uktadu. Dzieki takiemu rozwigzaniu sitownik
zachowuje odpowiednig tolerancje zarOowno przy nawrotach
sygnatu sterujgcego, jak i przy zmianach sygnatu w tym samym
kierunku.

H

- —-

ASO

11,

SO - sterowanie w kierunku OTWIERANIE

Bl S7 - sterowanie w Kierunku ZAMYKANIE

Jst - prad sterujgcy 4-20 mA

|

|

|

| Jzw - prad zwrotny 4-20 mA
! H - histereza

|

N - nieczitosc

10.1.7. Licznik cykli

Rys. JJ Histereza i strefa nieczuto  $ci

Sitownik posiada dwa liczniki cykli. Mozliwe jest skasowanie
licznika cykli uzytkownika. Nie ma mozliwosci zerowania licznika
zycia sitownika. Za cykl uwaza sie liczbe rozruchéw silnika.

przyciskw | przycisk na  Kasowanie licznika cyki

Licznik cykli

Licznik uzytkownika:
12345

Licznik zycia:
183457

Zeru]-"0" Petw.-"P¥

==

~-~PROGRAMOWANIE-- XiDrive: i stacyice:  yzytkownika:
‘0’ . ‘STOP’ < nacisngc i przytrzymacé przycisk
5 — nastgpi wyzerowanie licznika
cykli | uzytkownika;
‘P’ i ‘Zdal./ <€ przycisngc przycisk — nastgpi
cykli lokal.’ przejscie do kolejnego kroku
' procedury.
B

Rys. KK: Licznik cykli

10.1.8. Autostrojenie sitownika

Operacja autostrojenia sitownika polega na automatycznym
ustawieniu dla sitownika potozen OTWARTE i ZAMKNIETE.

Autostrojenie mo zna wykona € jezeli jeste Smy pewni, ze

poto zenia zamkni ete i otwarte posiadaj g mechaniczne
ograniczniki ruchu i najazd na nie nie spowoduje us zkodzenia
lub zakleszczenia. Przy braku pewno $ci zaleca si
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przeprowadzenie ustawienia poto zen krancowych r ecznie
zgodnie z opisem punkt 10.1.9.

przycisk w przycisk na

XiDrive: 1 stacyjce:  Ominigcie autostrojenia:
N ‘o . ‘STOP’ < przycisng¢ przycisk —
-—-PROGRAMOWANIE-- ; rezygnacja z autostrojenia i
: przejscie do ustawiania
—AUTOSTROJENIE- recznego potozen krancowych;
_— »o» : Wigczenie autostrojenia:
plisec - - L < N . .
Potw. - ”P?(lsek.) P | ‘Zdal/ nacisnag i przytrzymac przycisk
| lokal.’ przez min. 1 sek. —
, uruchomienie autostrojenia, co
Rys. LL: Autostrojenie 5 jest sygnalizowane

komunikatem
LAUTOSTROJENIE W
RUCHU”; po wykonaniu
autostrojenia nastepuje
przejscie do ,Zakonczenie
konfiguracji”.

Sposob ustawienia sygnatlu zwrotnego potozenia 4-20mA w
autostrojeniu zalezy od sposobu ograniczenia ruchu sitownika (na
potozenie lub na moment).

Ograniczenie na poto zenie:

W procedurze autostrojenia sitownik wykonuje ruch w kierunku
otwierania do chwili osiggniecia ustawionego momentu otwarcia.
Nastepnie jest cofany krotkim impulsem sterujgcym, sterownik
okresla jego potozenie jako OTWARTE (20mA). Nastepuje
zamykanie. Po osiggnieciu zadanego momentu zamknigcia,
sitownik jest cofany krotkim impulsem i sterownik ustawia
potozenie ZAMKNIETE (4mA). Nastepnie sitownik wykonuje ruch
w kierunku otwierania do osiggniecia potowy zakresu sygnatu
potozenia t. 12,00mA izatrzymuje sie. Jest to koniec
autostrojenia.

Ograniczenie na moment:

Sitownik jest otwierany do przekroczenia ustawionego momentu
OTWORZ. W miejscu zatrzymania jest ustawiona warto$é 19,7mA
sygnatu potozenia. Nastepuje zamykanie i W miejscu
przekroczenia momentu zamknij zostaje ustawiona wartos¢
4,30mA sygnatu potozenia.

Podczas autostrojenia mo zliwe jest w dowolnym momencie
awaryjne zatrzymanie sitownika przez naci  sniecie dowolnego
przycisku programatora w aplikacji XIDrive lub ‘'STO P’ na
stacyjce. Program przechodzi wtedy ponownie do zapy  tania o
autostrojenie. Je zeli przerwanie autostrojenia nast gpito po

www.zpua.com.pl
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10.1.9. Ustawienier

osi agni eciu zadanego momentu, a tym samym wprowadzeniu
zmian w konfiguraciji, to nastawa pierwotnych poto zen
krancowych jest tracona i sitownik nale  zy zestroi € recznie lub
powtorzy € autostrojenie.

Autostrojenie nie zostanie wykonane prawidtowo je zeli:

¢ wystagpi zbyt duzy opdr urz adzenia nastawczego
pomi edzy poto zeniami skrajnymi,

¢ sitownik jest zle dobrany do urz gdzenia nastawczego,

¢ zderzaki w sitowniku wahliwym zostaty przesuni ete poza
zakres ruchu urz gdzenia nastawczego Ilub zle
zamocowane,

¢ nastapito zakleszczenie modutu liniowego lub wahliwego
w skrajnym poto zeniu (mo zliwe, jezeli zastosowano
moduty innych producentow).

eczne przetwornika poto zenia

Jezeli uzytkownik zrezygnuje z opcji autostrojenia program
przechodzi do procedury ustawienia recznego przetwornika
potozenia. Sitownik musi mie¢ okreslone potozenia OTWARTE
i ZAMKNIETE. Do tego moze by¢ konieczne sprowadzenie
urzgdzenia wykonawczego do potozen krancowych. Przestawienie
sitownika moze odbywa¢ sie za pomocg kotka recznego lub
elektrycznie przez sterowanie z aplikacji XIDrive lub przyciskami
na stacyjce, jesli jest w nie wyposazona.

Ustawianie otwarcia izamkniecia jest catkowicie niezalezne.
Mozna wiec wprowadzaé korekty jednej z nastaw (np. zamkniecia
sitownika) bez potrzeby przesterowania go w obydwa potozenia
krancowe.

Sposéb ustawiania potozen krancowych jest nieco inny w
przypadku ograniczenia ruchu potozeniem, a inny przy
ograniczeniu ruchu momentem. Postepowanie w obu przypadkach
zostato opisane oddzielnie.

Jezeli urzadzenie nastawcze ma sie zamykaC z nastawionym
momentem, a otwiera¢ na potozenie krahncowe, nalezy poczgtek
zakresu ustawi¢ zgodnie z opisem ustawiania na moment, a
koniec - zgodnie z ustawianiem na potozenie krahncowe.
Przetwornik  posiada zabezpieczenie przed mozliwoscig
ustawienia  zakresu pomiarowego ponizej 4%  zakresu
znamionowego przetwornika. Przy probie ustawienia takiego
zakresu, sitownik zareaguje podaniem odpowiedniego komunikatu
btedu, a zgdany zakres pomiarowy nie zostanie wpisany.

Podczas ustawiania przetwornika potozenia na wyswietlaczu
pokazywany jest aktualny pomiar potozenia w [mA] i w [%], jak na
rysunku ponizej.
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przycisk w : przycisk na

XIDrive: stacyjce: Postepowanie:

- : <« ustawi¢ potozenie ZAMKNIETE

- —PROGRAMOWANIE-- — nalezy postepowac wedtug
Strojenie reczne: opisu w pkt 10.1.9.1
sty dnl, ~ 94 | .Ustawienie reczne potozenia
Ustaw 20mA - »20” | ZAMKNIETE";
Iwy=18,30mA( 89,3%) 5 <« ustawi¢ potozenie OTWARTE —
Zam.—"SEZ” Dtw.~780” ! nalezy postepowac¢ wedhug
Potw.- ”P”(1lsek.) ' opisu w pkt 10.1.9.2

i

,Ustawianie reczne potozenia

Rys. MM: Ustawianie r gczne : OTW'_A‘RTE?;
‘P’ i ‘Zdal/ < przycisngc¢ i przytrzymac
lokal.’ przycisk przez min. 1 sek. —

sitownik przyjmuje ustawione
potozenia krancowe i
przechodzi do ostatniego kroku
procedury ,Zakonczenie
konfiguracji”.

Uzycie klawisza ‘P’ ['Zdal./Lokal.’] oznacza zakonhczenie recznego
ustawiania zakresu pracy przetwornika potozenia. Jezeli nie
zmieniano nastaw potozeh krancowych, zachowane zostang
wczesniejsze ustawienia.

Wszystkie dane wprowadzone do przetwornikas g

zapami etywane w pami eci EEPROM przechowywane a z do
nastepnego programowania, niezale znie od obecno sci
napi ecia zasilania.

10.1.9.1. Ustawienie r eczne poto zenia ZAMKNI ETE
Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu poto  zeniem
Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SZ’ na pilocie albo
‘Zamknij’ na stacyjce) lub recznie w potozenie zamknigcia,
jednakze tak, aby nie nastgpito zadziatanie ukiadu
przecigzeniowego.
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przycisk w : przycisk na

" XlDrive: stacyjce: Postepowanie:

R ‘4 ‘STOP'+ < Nacishafﬁ przycisk (ekran
Ustawienie 4mA 5 ‘Zamknij’ ustawien recznych Rys. MM) —
Ogran. ruchu pot. | zostanie wyswietlony ekran
Twy= 4,00mA | pokgzan}/ obok: .

2 20’ P ‘Otworz’ < Naciskaé przycisk w razie
Korekcja 4mA - ”20” potrzeby skorygowania wartosci
Rez.-"0” Potw.-"P” i potozenia ,lwy”, zwiekszajac jg

krokami o 0,05mA.
‘0’ ‘STOP’ < Nacisniecie przycisku powoduje

Rys. NN: . :
rezygnacje ze zmiany

parametru i powr6t do
poprzedniego ekranu
.Ustawianie reczne”.

1o ¢ H 1+ :
Opis: ‘Przyciskl ‘P’ i ‘zdal./ < Nacisnigcie przycisku powoduje

‘Przycisk2’ oznacza, ze

przytrzymujac wcisniety lokal.’ potwierdzenie wproyvadzor)ej
‘Przycisk1’ nalezy nacisng¢ i nastawy parametru i powrot do
‘Przycisk2’ ! ekranu ,Ustawianie reczne”.

Mozliwa do wybrania warto$¢ prgdu sygnatu wyjsciowego miesci
sie w zakresie od 4,00 do 4,50mA (z krokiem co 0,05mA).
Domysing wartos$cig jest 4,00mA.

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem

Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SZ’ w programatorze
aplikacji XlDrive albo ‘Zamknij na stacyjce) lub recznie w
potozenie zamkniecia tak, aby nastgpito zadziatanie ukiadu
przecigzeniowego

przycisk w przycisk na

XlIDrive: | stacyjce: Postepowanie:
-—PROGRAMOWANIE-- ‘g | 'STOP'+ < Nacisna¢ przycisk (ekran
Ustawienie 4mA 1 *Zamknij’ ustawien recznych Rys. MM) —
Ogr. ruchu momentem zostanie wy$wietlony ekran
Iwy= 4,30mA pokazany obok.
) 20° ‘Otworz’ <€ Naciskac przycisk w razie
Eg;elfﬁgﬁ ég’f__‘w__:%g” potrzeby skorygowania wartosci
’ ’ potozenia ,Iwy”, zwiekszajac jg
,

: krokami o 0,05mA.

Rys. OO: ‘O’ . ‘STOP’ < Naci$niecie przycisku powoduje
' rezygnacje ze zmiany
parametru i powr6t do
poprzedniego ekranu

Opis: ‘Przyciskl’ + ,Ustawianie reczne”.
‘Przycisk2’ oznacza, ze ‘P . ‘zdal/ < Nacisnigcie przycisku powoduje
przytrzymujgc wcisniety ' lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej
‘Przyciskl’ nalezy nacisng¢ nastawy parametru i powré6t do
‘Przycisk2’ ekranu ,Ustawianie reczne”.
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Ze wzgledu na mozliwe przesuniecia punktu domkniecia np.
wskutek temperatury lub zuzycia mechanicznego, potozenie
krancowe 4,00mA powinno zostac¢ przesuniete poza zakres ruchu
sitownika. W tym celu nalezy wciska¢ kolejno przycisk ‘20°, co
umozliwia wybor wartosci z zakresu od 4,00 do 4,50mA (z krokiem
co 0,05mA). Domysing warto$cig przy autostrojeniu jest 4,30mA.
Nalezy ustawi¢ mozliwie najmniejszg wartos¢  pradu
poczatkowego, przy ktérym nastepuje domykanie na moment,
anie wigczy sie jeszcze zabezpieczenie krancowe. Wielkosc
korekty zalezy od sprezystosci catego uktadu kinematycznego
urzgdzenia nastawczego ijego stabilnosci w réznych warunkach
pracy. W praktyce wystarczy nastawia¢ wartos¢ 4,15mA dla
zaworéw liniowych i ukfadow dzwigniowych, ktoérych ruch
ograniczono klockami oporowymi sitownika, oraz 4,30mA dla
uktaddw dzwigniowych nieograniczanych klockami.

10.1.9.2. Ustawianie r eczne poto zenia OTWARTE

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu poto zeniem
Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SO’ w programatorze
aplikacji XIDrive albo ‘Otworz’ na stacyjce) lub recznie w potozenie
otwarcia, tak, aby nie nastgpito zadziatanie uktadu
przecigzeniowego.

pmydskM/i przycisk na

Iwy= 20,00mA

Korekcja 20mA
Rezy.-"

0” Potw.-"P”

) Xibriver i stacyjcer  postepowanie:
——PROGRAMOWANIE-- 200 | ‘STOP'+ < Nacisng¢ przycisk (ekran

Ustawienie 20mA ‘Otworz’ ustawien recznych Rys. MM) —
Ogr. ruchu potozen. :

zostanie wyswietlony ekran
, pokazany obok.
‘q ‘Otworz’ <€ Naciskaé przycisk w razie
: potrzeby skorygowania wartosci
potozenia ,lwy”, zwiekszajac jg

- ”4”

J

Rys. PP:

Opis: ‘Przyciskl’ +

, krokami o 0,05mA.
‘O ‘STOP’ < Nacisniecie przycisku powoduje
5 rezygnacje ze zmiany
parametru i powrét do
poprzedniego ekranu
.Ustawianie reczne”.

‘Przycisk2’ oznacza, ze ‘P’ :‘zdal/ < Nacisnigcie przycisku powoduje
przytrzymujgc wcisniety . lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej
‘Przyciskl’ nalezy nacisngc¢ nastawy parametru i powr6t do
‘Przycisk2’ : ekranu ,Ustawianie reczne”.

Prad wyjSciowego sygnatlu potozenia mozna zmienia¢ w
przedziale od 19,50 do 20,00mA (z krokiem co 0,05mA).
Domyslng wartoscig jest 20,00mA.
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Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem

Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SO’ w programatorze
aplikacji XIDrive albo ‘Otworz’ na stacyjce) lub recznie w potozenie
otwarcia, tak, aby nastgpito zadziatanie uktadu przecigzeniowego.

-—PROGRAMOWANIE--
Ustawienie 20mA
Ogr. ruchu momentem

Iwy= 19,70mA

Korekcja 20mA - ¥4”
Rezy.—~0Y Peabtw.—"P*

Rys. QQ:

Opis: ‘Przyciskl’ +
‘Przycisk2’ oznacza, ze
przytrzymujgc wcisniety
‘Przyciskl’ nalezy nacisngc¢
‘Przycisk2’

przycisk w : przycisk na
stacyjce:

‘STOP'+

Xl|Drive:
l20!

‘Otworz’

‘Otworz’

‘STOP’

‘Zdal./
lokal.’

Postepowanie:
< Nacisngc przycisk (ekran

ustawien recznych Rys. MM) —
zostanie wyswietlony ekran
pokazany obok.

Naciska¢ przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
potozenia ,Iwy”, zwiekszajac jg
krokami o 0,05mA.

Nacisniecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany
parametru i powr6t do
poprzedniego ekranu
.Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powrét do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Wartos¢ pradu potozenia 20,00mA powinna zosta¢ przesunieta
poza zakres ruchu sitownika. Wciskajgc kolejno przycisk ‘4’
zmniejszamy pragd w punkcie zadziatania uktadu momentowego

krokami co 0,05mA.

W praktyce prawie zawsze ustawia sie otwieranie ograniczane
potozeniem a nie ukladem przecigzeniowym.
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10.1.10. Zako nczenie konfiguracji
Zakonczenie autostrojenia lub ustawiania recznego przetwornika
potozenia powoduje wyswietlenie ekranu:

przyciskw | przycisk na  Powtérzenie konfigurowania

XIDrive: stacyjce: parametrow pracy:
- o L ‘Otworz” <€ nacisngc przycisk — spowoduje

——PROGRAMOWANTIE-- ; to ponowne uruchomienie
: procedury konfiguracji, czyli
--konfiguracja-- , przejscie na jej poczatek do
—— ZAKONCZONA —-- programowania uktadu
: przecigzeniowego;

Powtérz konfig.- ”+”
s s _ Np»
Potwierdz P | : Zapisanie i zakorczenie:
J ‘P’ i +zdal/ < nacisng¢ przycisk — spowoduje
Rys. RR: Koniec konfiguracii ' lokal.’ to zapis wszystkich ustawionych

parametréw uzytkowych do
pamieci EEPROM i powrét do
gtdbwnego ekranu sitownika
w trybie sterowania lokalnego.

10.2. Ustawienia dodatkowe sitownika

Aby skonfigurowac¢ ustawienia dodatkowe sitownika nalezy przy
wejsciu  w  konfiguracije wybra¢ hasto 1414. Podczas
wprowadzania hasta w pierwszym ekranie dostepu do konfiguracji
(Rys. CC), warto$¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem ‘+’
w programatorze aplikacji XIDrive Ilub ‘Otworz’ na stacyjce.
Wcisniecie klawisza ‘P’ w programatorze lub ‘Zdal./Lokal.” na
stacyjce potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do
kolejnej.
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przycisk w : przycisk na

-Ustaw. dodatkowe- < Po wprowadzeniu hasta 1414
! ukazuje sie pierwszy z ekranéw

Martwa strefa jak na rysunku obok.

Fieldbus 5 . . : .
Uktad momentowy ‘O’ 1 ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
RegulatorPI przechodzenie do kolejnej opciji

Ekran reg. PI

Ustawienia Stacyjki na ekranie. Przejscie

wszystkich opcji na pierwszym

ekranie powoduje wyswietleni

) drugiego z ekranéw.
-Ustaw. dodatkowe- ‘p’ . Zdal/ < Przyciéniecie przycisku
Naci . lokal.’ powoduje potwierdzenie
NB-(dod. we/wy ! wybranej opcji i przejscie do jej
Ustawienia btedow ! konfiguragii.

Wykonania specjalne

Powrdt
Wybranie i potwierdzenie opcji
~Powrét” powoduje opuszczenie
: tego menu i powrdét do
Rys. SS: Ustawianie ! gtéwnego ekranu sitownika
dodatkowe w trybie sterowania lokalnego

Dostepne opcje w widocznym menu to:

¢ Martwa strefa — wykluczanie przestrzeni na krahcach
zakresu, w ktérych sitownik nie powinien sie znajdowac,
opcja wazna tylko dla sterowania analogowego; szczegolnie
wazne dla zamykania.

¢ Fieldbus — ustawienia komunikacji sieci przemystowej.

¢ Uklad momentowy - ustawienia zwigzane z blokadg po
przekroczeniu momentu oraz konfigurowanie jednostek
uktadu momentowego.

¢ Regulator Pl — ustawienia parametrow regulatora PI.

¢ Ekran reg. Pl — konfiguracja ekranu gtéwnego sitownika.

¢ Ustawienia stacyjki — umozliwiajg wigczenie lub wytgczenie
podtrzymania funkcji przyciskow.

¢ Nacigg sprezyny — umozliwia korekcje napiecia sprezyny w
uktadzie przetwornika potozenia.

¢ SNB-(dod.we/wy) — umozliwia skonfigurowanie dodatkowych
sygnatdw: wyjscie analogowe + wejscie analogowe Iub
wyjscie binarne + wejscie binarne, o ile sitownik zostat
zamowiony z takg opcja.

¢ Ustawienia btedow - mozliwos¢é wytgczenia aktywnosci
niektérych bteddéw.

Niektore z tych opcji mogg nie by¢ dostepne, co oznacza, ze nie

zostaty zamowione.

Uwaga Jezeli ustawienie parametrow Fieldbus, albo opcji zwigzanych
zrequlatorem Pl zostatlo przeprowadzone, a w__ trakcie
podstawowej  konfiguracji nie jest mozliwe wybranie
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odpowiedniego zrodta sterowania zdalnego, to znaczy, ze
sitownik nie zostat wyposazony w odpowiednie opcje podczas
zamoOwienia. Mozliwe jest na zyczenie Kklienta wprowadzenie
Zzmian i odpowiednie doposazenie sitownika. W tym celu nalezy
skontaktowac sie z producentem.

10.2.1. Konfiguracja martwej strefy

Konfiguracja strefy martwej polega na okresleniu pewnych
wartosci analogowego sygnalu sterujgcego (zadanego), ktére
sitownik bedzie interpretowat jako polecenia petnego otwarcia oraz
petnego zamkniecia.

Konfiguracja martwej strefy odbywa sie na ekranie
przedstawionym ponizej.

przycisk w : przycisk na

XIDrive: stacyjce: Postepowanie:

5 + ‘Otworz’ <€ Naciskanie przycisku powoduje

-Ustaw. dodatkowe- i zmiane wartosci wybranej opciji

;_=S'kI'RI§E.iA MARW— »Zamknij” lub ,Otworz”.
O?:vn\]réplj : o9 4 ‘p’ | 'zdal./ < Namémeme przyusku pOWOd.UJe
Zapisz lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej

" 2&2;“3 %o Ff zmi?ny [ przejécie do nastepnej

‘P?-Potw. ‘O’-0miA 5 OpCJ.I na gkranle. . .
J ‘O’ ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
| przechodzenie do kolejnej opcji

Rys. TT: Strefa martwa na ekranie, bez wprowadzania

zmian; w przypadku opcji
»Zamknij” i ,Otwdrz” oznacza to
anulowanie nowo ustawionych
wartosci i przywrocenie
wczesniejszych nastaw oraz
! przejscie do nastepnej opciji.
< Wybor opcji ,,Zapisz"’ przyciskiem ‘O’ ['STOP’] i potwierdzenie
przyciskiem ‘P’ [‘Zdal./Lokal.’] — powoduje trwate zapamigtanie
wprowadzonych zmian i opuszczenie tego menu.
< Wybdr opcji ,Anuluj” przyciskiem ‘O’ ['STOP’] i potwierdzenie
przyciskiem ‘P’ ['Zdal./Lokal.’] — powoduje opuszczenie ekranu
martwej strefy bez zapamietywania nowych nastaw.
Po opuszczeniu tego menu nastepuje powr6t do ekranu ustawien
dodatkowych (Rys. SS).

Parametr okreslany jako ,Zamknij” dotyczy martwe] strefy
zlokalizowanej przy potozeniu ZAMKNIETE sitownika. Jezeli
sygnat zadany znajdzie sie w przedziale od 0% do wartosci
parametru "Zamknij’, to uznany zostanie przez sitownik jako
polecenie petnego zamkniecia. Warto$¢ strefy martwej dla
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"Zamknij” mozna ustawia¢ w zakresie: 0-10,0% ze skokiem 0,1%.
Fabrycznie ustawiana wartosci ,Zamknij” to 0,6%.

Analogicznie sytuacja przedstawia sie w przypadku parametru
opisanego jako "Otworz”. W tym przypadku sygnat zadany
z przedziatu od wartosci "Otwoérz” do 100% bedzie interpretowany
jako polecenie petnego otwarcia. Wartos¢ strefy martwe] dla
"Otworz” mozna ustawia¢ w zakresie: 90,0-100,0% ze skokiem
0,1%. Fabryczna nastawa wynosi 99,4%.

Zbyt waskie przedziaty strefy martwej mogg spowodowaé brak
sygnalizacji potozenia ZAMKNIETE Ilub OTWARTE po
zatrzymaniu sie sitownika w poblizu konca zakresu.

10.2.2. Ustawienia sieciowe
Wyboér opcji ,Fieldbus” daje mozliwosé konfiguracji sieciowych
sitownika, ktore zostaty opisane w zatgcznikach odpowiednich dla
standardéw komunikacyjnych, ktérych obstuga przez sitownik
zostata zamowiona.

10.2.3. Uktad momentowy
Po wybraniu opcji ,Uklad momentowy” w menu ustawien
dodatkowych sitownika, pojawi sie ekran jak na rysunku ponizej.

przycisk : przycisk na
wXIDrive: | stacyice:  postepowanie:

-Uktad momentowy - ‘0’ ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
' przemieszczanie sie miedzy

ka.tu wyswietlonymi opcjami.

Powrdt ‘P i ‘Zdal./ < Przyci$niecie przycisku
| lokal.’ powoduje potwierdzenie
wybranej opcji i przejscie do jej
konfiguraciji.
Rys. UU: Ustawienia uktadu Wybranie i potwierdzenie opgcji
momentowego ,Powrét” powoduje opuszczenie

tego menu i powr6t do ekranu
ustawien dodatkowych
sitownika

Blokady momentu

Uwaga Opcja ta powinna by¢ uzywana tylko w wyjgtkowych sytuacjach
i za zgodg producenta!

Umozliwia ona zablokowanie ruchu sitownika w kierunku,
w ktérym nastgpito przekroczenie momentu.
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Ustawienie jednostek

Uzytkownik ma mozliwo$¢ wyboru jednostki, w ktérej wyswietlana
bedzie warto$¢ obcigzenia sitownika. Konfiguracja jednostek
odbywa sie na ekranie pokazanym ponizej.

przycisk w : przycisk na

- XlDrive: stacyjce: Wyb6r jednostki:

-= Opcje = Oy . ‘Otworz” < Naciskanie przycisku umozliwia
Jednostka mom: NN | wybor jednostki [kN] lub [Nm].
Faktor: 50 ‘P ‘Zdal./ <« Nacisng¢ przycisk dla

' Lokal.’ potwierdzenia ustawionej
jednostki.
Potwierdz Anuluj ! ) ) i
‘+’-Zmien ‘0’-Omin ! Wopisywanie faktora, ktérego
warto$¢ moze wynosi¢ maks.
Rys. VV: Ekran wyboru | 999,9:
jednostek o owérz < Naciskac przycisk — powoduje
: to zmiane kazdej kolejnej cyfry
, faktora w zakresie od 0 do 9;
P 7dal; < Nacisna¢ przycisk, aby

' lokal.’ potwierdzi¢ kazdg ustawiong

cyfre i przejs¢ do kolejnej;
potwierdzenie ostatniej cyfry
powoduje ustalenie wartosci
; faktora.
< Naciskanie przycisku ‘O’ w programatorze aplikacji lub ‘STOP’ na
stacyjce, powoduje przechodzenie do kolejnej opcji widocznej na
ekranie, bez wprowadzania zmian; uzycie tych przyciskow podczas
ustawiania faktora powoduje anulowanie wprowadzonych zmian
i powr6t do poprzedniej zapisanej wartosci.

Faktor jest wspofczynnikiem przeniesienia momentu wejsciowego
na moment wyjsciowy lub site na wyjsciu dla dodatkowej
przektadni  posredniej (np. niepetnoobrotowej, liniowe)),
zastosowanej wraz z sitownikiem do sterowania armatura.
Jezeli w trakcie konfiguracji wybrana zostata jednostka [Nm] to
wartos¢ 100% momentu odpowiada zalezno$ci:

Moment nominalny sitownika x Faktor
Przy wyborze jednostki [kN] wartos¢ 100% sity na wyjsciu
odpowiada zaleznosci:

Moment nominalny sitownika / Faktor
W przypadku braku przekiadni posredniej nalezy ustawi¢ wartosc
faktora 1,0.
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10.2.4.

10.2.5.

10.2.6.

10.2.7.

10.2.8.

Konfiguracja regulatora Pl
Wybor opcji ,Regulator PI” daje mozliwo$¢ zdefiniowania nastaw
regulatora Pl. Jezeli sitownik jest wyposazony w regulator PI, to
bedzie mozliwos¢ wybrania go podczas konfiguracji parametrow
podstawowych.

Konfiguracja ekranu regulatora PI
W opcji ,Ekran Reg. PI” jest mozliwos¢ zdefiniowania innych
jednostek i zakresu wyswietlanych wartosci, niz standardowo
przewidziane. Opcja odniesie skutek jesli sitownik zostat
wyposazony w regulator Pl. Wszelkie szczegoly odnosnie
konfigurowania regulatora Pl zostaly opisane w zatgczniku.

Ustawienia stacyjki
W opcji ,Ustawienia stacyjki” mozliwe jest wybranie trybu pracy
klawiszy stacyjki sterowania lokalnego z potrzymaniem lub bez.
Dotyczy przyciskoéw ‘Zamknij’, ‘Otwoérz’.

Naciag spr ezyny

Uwaga Opcja uruchamia na dtuzszy okres (2-3min.) prace sitownika.
Uruchomienie tej opcji moze sie odby¢ tylko gdy sitownik jest
rozprzegniety mechanicznie od armatury.

W opcji ,Nacigg sprezyny” mozliwe jest uruchomienie sitownika
tak, aby naciggng¢ wewnetrzng sprezyne uktadu bezluzowego
przetwornika potozenia, np. po btedzie 2.9 naciggu sprezyny.

SNB-(dod.we/wy)
Opcja umozliwia skonfigurowanie nastaw dla dodatkowych
sygnatow, dostepnych dzieki wyposazeniu sitownika w modut
SNB. Dotyczy to zestawu sygnatow: wyjscie analogowe + wejscie
analogowe lub wyjscie binarne + wejscie binarne (opcja w tabeli
kodowania — pkt 17). Szczegotowe informacje zawiera Zatgcznik
nr 14.2 do instrukciji.

10.2.9. Ustawienia bt edoéw
Uzytkownik moze wigczy¢ lub wylgczy¢é aktywnos¢ niektorych
btedéw wybierajgc opcje ,Ustawienia bteddw” w menu ustawien
dodatkowych sitownika, po wyswietleniu ekranu pokazanego
ponizej.
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-Ustaw. dodatkowe-

Ust. btedow 3.4/3.5
Powrot

Rys. WW: ekran ustawie n
bteddéw

Ustawienia bt edu 2.1 (brak zasilania przetwornika poto

przycisk w
XIDrive:

‘O,

1 przycisk na

stacyjce:
‘STOP’

‘Zdal./
lokal.’

‘STOP’

Postepowanie:
< Naciskanie przycisku powoduje

przemieszczanie sie miedzy
wyswietlonymi na ekranie
opcjami.

Nacisniecie przycisku
potwierdza wybor zaznaczonej
opcji i przejscie do jej
konfiguraciji.

Wybranie i potwierdzenie opcji
~Powrét” powoduje opuszczenie
tego menu i powr6t do ekranu
ustawien dodatkowych

zenia)

Po wyborze tej opcji pojawia sie ekran umozliwiajgcy wigczenie
lub wytgczenie aktywnosci btedu, wynikajgcego z braku zasilania
petli 4 — 20 mA przetwornika potozenia. Umozliwia to prace
pomimo braku pradu w petli sygnatu zwrotnego sitownika.

—= KONFIGURACJA =-
Aktywnosc bteddw:
-Brak zasilania

przetwornika

potozenia(2.1) :|fd

Zapisz Anuluj
P:Potw 0:0min +Zmien

~

Rys. XX: konfiguracja bt edu
2.1

<

przycisk w
XIDrive:

‘+l

przycisk na

stacyjce:

‘Otworz’

‘Zdal./
lokal.’

‘STOP’

Postepowanie:

< Naciskanie przycisku
zmienia ustawienie aktywnosci
btedu z ON na OFF

i Z powrotem.

< Nacisniecie przycisku
powoduje potwierdzenie
wybranej nastawy.

< Naciskanie przycisku
powoduje przechodzenie do
kolejnej opcji na ekranie, bez
wprowadzania zmian.

WYybor opcji ,Zapisz” przyciskiem ‘O’ ['STOP’] i potwierdzenie

przyciskiem ‘P’ ['Zdal./Lokal.’] — powoduje trwale zapamietanie
wprowadzonych zmian i opuszczenie tego menu.

<

Wybér opcji ,Anuluj” przyciskiem ‘O’ ['[STOP’] i potwierdzenie

przyciskiem ‘P’ ['Zdal./Lokal.’] — powoduje opuszczenie tego ekranu

bez zapamietywania nowych nastaw.

Ustawienia bt edow 3.4/3.5 (przekroczenie momentu w pracy
recznej)
Po wyborze tej opcji pojawia sie ekran umozliwiajgcy wigczenie
lub  wytgczenie
przekroczeniu dopuszczalnego momentu przy operowaniu kotkiem
napedu recznego.

aktywnosci

bteddw,

wystepujgcych  po
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przycisk w : przycisk na

-Przekroczenie

Recznej(3.4/3

momentu w pracy

Zapisz  Anuluj

-= KONFIGURACIJA =- 4 ‘Otworz’ <€ Naciskanie przycisku zmienia
Aktywnosc btedow: ! ustawienie aktywnosci btedow

| z ON na OFF i z powrotem.
.5): ‘P’ ‘Zdal./ < Nacisniecie przycisku powoduje
. lokal.’ potwierdzenie wybranej

P:Potw 0:0min +Zmien | nastawy. . .
‘0’ 1 ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
| przechodzenie do kolejnej opciji

Rys. YY: konfiguracja bt eddéw na ekranie, bez wprowadzania

< Wybor opcji ,Zapisz” przyciskiem ‘O’ ['[STOP’] i potwierdzenie
przyciskiem ‘P’ [‘Zdal./Lokal.’] — powoduje trwate zapamietanie
wprowadzonych zmian i opuszczenie tego menu.

< Wybdr opcji ,Anuluj” przyciskiem ‘O’ ['STOP’] i potwierdzenie
przyciskiem ‘P’ [‘Zdal./Lokal.’] — powoduje opuszczenie tego ekranu
bez zapamietywania nowych nastaw.

10.3. Kasowanie rejestru bt edoéw

Po wybraniu hasta 1515 uzytkownik ma mozliwos¢ skasowania
rejestru bleddéw bez koniecznosci ponownej konfiguracji sitownika.
Podczas wprowadzania hasta w pierwszym ekranie dostepu do
konfiguracji (Rys. CC), wartos¢ kazdej z cyfr ustawiana jest
przyciskiem ‘+' w programatorze aplikacji XIDrive lub ‘Otworz’ na
stacyjce. Wocisniecie Kklawisza ‘P’ w programatorze lub
‘Zdal./Lokal.” na stacyjce potwierdza ustawiong cyfre i powoduje
przejscie do kolejnej.

przycisk w przycisk na

XIDrive: stacyjce: Postepowanie:
-—PROGRAMOWANTIE-- < Po wp.rovv.adzeniu .haslra 1515
Kasowanie listy ! ukazuje sie ekran jak na
btedow | rysunku obok.
[ 1Ak | ‘0’ ‘STOP' < Nacisk.anie przycis}(u powoduj.e
NIE 5 przemieszczanie sie na ekranie
”0” - nastepny i pomiedzy opcjami ,TAK” i ,NIE”.
Pp» - potwierdz . L PR .
P + ‘Zdal./ < Przycisniecie przycisku
: lokal.’ potwierdza wybor opcji
Rys. ZZ: Kasowanie listy i nastepuje powrot do giéwnego
btedow ekranu sitownika w trybie

sterowania lokalnego.

Nalezy zaznaczy¢, ze po przejsciu petnej procedury konfiguracji
parametrow sitownika lista btedow jest kasowana automatycznie.
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10.4. Zmiana hasta u zytkownika

Po podaniu hasta 1616 uzytkownik ma mozliwos¢ zmiany hasta
dostepu do konfiguracji parametréw pracy (fabrycznie ustawione
hasto do konfiguracji parametréw: 1313). Podczas wprowadzania
hasta wartos¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem ‘+
w programatorze aplikacji XIDrive Ilub ‘Otworz’ na stacyjce.
Wcisniecie klawisza ‘P’ w programatorze lub ‘Zdal./Lokal.” na
stacyjce potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do
kolejnej.

Inc.—="+* Poghw,.—="p"

~

-=Ustawianie hasta=- Postepowanie:
) ! < Po wprowadzeniu hasta 1616
Podaj OBECNE hasto 5 ukazuije sie ekran jak na
O——— | rysunku obok.

< Nalezy teraz wprowadzi¢
obecne (stare) hasto dostepu
do konfiguracji parametrow

Rys. AAA:

(fabryczne: 1313).

<« Jesli podane hasto jest

-=Ustawianie hasta=-

IAG.—"+% Pglw.—"pP®

poprawne to wyswietli sie ono w

Aktualne: XXXX miejscu oznaczonym ,XXXX” na
Podaj NOWE hasto ekranie pokazanym na rysunku
O-—- ' obok.

< Nalezy teraz poda¢ nowe hasto
(lub ustawi¢ ponownie hasto
uzywane dotychczas).

Rys. BBB:

Po ustawieniu hasta nastepuje
powro6t do gtdwnego ekranu
sitownika w trybie sterowania
lokalnego.

W przypadku uzycia hasta zastrzezonego do innych opcji
sitownika uzytkownik zobaczy ostrzezenie z prosbg o podanie
innego hasta. Dopoki nie zostanie podane nowe hasto, uzytkownik
nie bedzie mégt opuscic tej opcji.

11. Przeglad zaprogramowanych parametréw

Przeglad parametrow mozna wykona¢ podczas pracy sitownika,
w trakcie jego ruchu, gdyz nie wymaga to czynnosci zmieniajgcych
tryb sterowania.
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Informacja o sterowaniu zdalnym i lokalnym jest stale wyswietlana
posrodku na dole ekrandw zwigzanych z podglgdem.

W trybie podgladu nie ma mozliwosci zmiany parametrow, za
wyjatkiem zerowania licznika cykli uzytkownika.

W celu wejscia w tryb podglgdu — w sytuacji braku przyciskéw na
stacyjce — nalezy uruchomic¢ tryb programatora w aplikacji XIDrive
I postepowac wedtug opisanej ponizej procedury.

przyciskw | przyciskna Do podglgdu parametréw
---PODGLAD--- XiDrive: i stacyice:  mozna przejsc z gtownego

Iwv 11.5%. 5.85mA : ekranu sitownika (ekranu z
Mom'vc\)’y §4IO€)Nm’ 28% bargrafem). W tym celu nalezy:
Wartosé mom.OTW. 65% " . 'sTOP+ < nacisna¢ przycisk — ukaze sie
Wartosé mom.ZAM. 60% L Otworz' ekran jak na rysunku obok;
Ogr.O0OTW-mom. ZAM-mom :

LOKAL.

| Uwagal!!! Jezeli obcigzenie
Rys. CCC: Podgl ad 1 sitownika wynosi ponizej 20%

l wartosci nominalnej (zakres
niewiarygodnosci wskazan)
w polu wartosci wyswietlane sg
znaki ,-".

Opis: ‘Przyciskl’ +
‘Przycisk2’ oznacza, ze
przytrzymujgc wcisniety
‘Przyciskl’ nalezy nacisngc¢
‘Przycisk2’

Zawartos¢ ekranu przedstawia:

¢ aktualny stan sygnatu zwrotnego w procentach i w mA,

¢ aktualne obcigzenie sitownika w procentach nominalnego
obcigzenia oraz w jednostkach [ dla faktora
skonfigurowanych przez uzytkownika (patrz punkt 10.2.3),
przy czym wartoS¢ procentowa jest dodatnia dla kierunku
otwierania (wyswietlany jest opis ,Mon:O”), aujemna dla
kierunku zamykania (wyswietlany opis ,Mom:Z”).

¢ nastawy wytgcznikdw momentowych,

¢ nastawione sposoby ograniczenia ruchu na otwieranie
I zamykanie.

przycisk w | przyciskna  Z ekranu podglgdu 1 mozna
0, XiDrive: - stacyice: przejéc do wykresu momentu
: od potozenia. Postepowanie:
‘P ‘7dal./ <« nacisng¢ przycisk — ukaze sie
L Lokal.’ ekran wykresu jak na rysunku

; obok;
z a

59 50% 95% ‘P . ‘zdal./ < ponownie nacisnac przycisk —
' Lokal.’ nastgpi opuszczenie ekranu

=
9}
-
(0]
o
=t

Rys. DDD: Wykres momentu wykresu i.powr(')t do
! poprzedniego ekranu.
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W trybie wykresu momentu sitownik mozna sterowac¢ zarOGwno
zdalnie jak i lokalnie. Pomiar rozwijanego aktualnie momentu jest
pokazywany na wykresie. Kropkowang linia oznaczona jest
warto§¢ momentu rowna 0%. Znakiem ,,O” i,Z” na 0si pionowej
oznaczone sg wartosci 100% momentu odpowiednio dla
kierunkow OTWORZ iZAMKNIJ. Pozioma o0$ odwzorowuje
aktualne potozenie 0-100%. Krance zakresu 0-5% i95-100% sa
trzykrotnie rozciggniete w dziedzinie potozenia.

Aby wyczysci¢ obszar wykresu nalezy opusci¢ ten tryb,
a nastepnie do niego powrdécié. Aby przejs¢ do kolejnych ekranow
podgladu nalezy opuscic¢ tryb wykresu.

przycisk w przycisk na

Rys. EEE: Podgl ad 2

: _ Przejscie do kolejnego ekranu
---PODGLAD--- XIDrive: | stacyjce: ,Podglad 2”;
“+ r ‘Otworz’ <€ nacisngé przycisk — ukaze sie
Tryb ;;aéiii?ﬁé?j;tawn : ekran jak na rysunku obok.
Syg. poséred.PO - 20%
Syg. posred.PZ - 10%
LOKAL.

Na ekranie ,Podglad 2" pozostanie odczyt sygnatu zwrotnego w
procentach. Pojawi sie informacja o wybranym trybie pracy zdalnej
i ustawienia sygnatéw posrednich w procentach.

1) przyciskw | przyciskna  Przejscie do kolejnego ekranu
--—-PODGLAD--- XlIDrive: | stacyjce: ,Podglad 3”:
g i ‘Otwoérz’ < nacisngc przycisk — ukaze sie
-= 11,5% =- | -
Wersia oprég. ~ 1.36 ekran jak na rysunku obok.
Error -1 - 0.0
Ertor =2 = 0.0
Error -3 - 0.0
LOKAL.
o
Rys. FFF: Podgl ad 3
Na ekranie ,Podglad 3" przedstawiona jest wersja

oprogramowania sitownika
bteddw.

oraz numery trzech ostatnich

W kolejnym na ekranie ukaze sie:
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przycisk w : przycisk na  Przejscie do kolejnego ekranu

XlDrive: | stacyjce:
~—-PODGLAD--~ | : ,Podglad 4% o
Licznik uzytkownika: + } ‘Otworz’ < nacisngc przycisk — ukaze sie
_ 12345  cykli ! ekran jak na rysunku obok.
Licznik zycia: |
183457 cykli | - .
2450 MAX: 27°C ‘O’ . ‘'sTOP’  uZytkownika:
LOKAL. ; < przytrzymac wcisniety przycisk
) przez czas 1 sek. — nastagpi
Rys. GGG: Podgl ad 4 wyzerowanie licznika
l uzytkownika.

Przedstawione sg odczyty: licznika cykli uzytkownika, licznika cykli
zycia sitownika, temperatury elektroniki (odczyt w stopniach
Celsjusza). Przez jeden cykl rozumie sie pojedynczy rozruch
silnika. Licznik cykli zycia przedstawia ilos¢ cykli od momentu
fabrycznego uruchomienia sitownika. Licznik cykli uzytkownika
przedstawia ilos¢ cykli od ostatniego kasowania tego licznika

przez uzytkownika.

12. Ustawienie mechanicznego wska znika poto zenia (opcja)
Ustawienia mechanicznego wskaznika potozenia wykonaé po
peinej konfiguracji sitownika na armaturze. Nalezy pamieta¢ aby
droga sitownika byta prawidiowo dobrana do wymaganej ilosci
obrotow petnego przesterowania elementu wykonawczego.

W celu ustawienia wskaznika potozenia nalezy:

¢ Odkrecié pokrywe
z wziernikiem (1) 4

¢ Poluzowa¢ nakretke (2) 3
blokujgcg wskazniki (3)
I (4) na bebnie krzywek
,drogi”. Obroci¢ wskaznik 5
potozenia ,otwarte” (3)
tak, aby znalazt sie na
rowni ze znacznikiem na 1
nieruchomej tarczy (5).
Ustawienie wskaznika
?Sllezy dokreci¢ nakretkg Rys. HHH

¢ Przesterowa¢ element wykonawczy do  potozenia
.Zamkniete”. Zwracajgc szczegblng uwage, aby przy
dalszych czynnosciach nie przestawi¢ wskaznika ,otwarcia”
(4), ponownie poluzowa¢ nakretke (2) i ustawi¢ wskaznik
potozenia ,zamkniete” (4) na rowni ze znacznikiem na
nieruchomej tarczy.
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¢ Zablokowac¢ wskazniki przez dokrecenie nakretki i sterujgc
ponownie do potozeh ,otwarte” i ,zamkniete” sprawdzi¢ ich
poprawne ustawienie. W razie potrzeby skorygowac.

W sytuacji gdy zakres dzialania mechanicznego wskaznika

potozenia jest niepoprawnie dobrany do armatury, nalezy

skontaktowac¢ sie z producentem w celu kalibracji.

13.  Wykrywanie sytuacji awaryjnych

Sterownik  wykrywa  sytuacje awaryjne  uniemozliwiajgce
prawidlowg prace sitownika isygnalizuje ten fakt brakiem
gotowosci elektrycznej tj. rozwarciem odpowiednich stykéw
przekaznika "GE” iodpowiednim komunikatem awaryjnym na
LCD np.:

ERROR 2.0

Sygnat zwrotny
niewiarygodny

KZ LOKAL.

Rys. Il

Nastepuje zatrzymanie sitownika. Dodatkowo podswietlenie
wyswietlacza zmienia kolor na czerwony.

13.1. Kody komunikatow o sytuacjach awaryjnych wy  swietlanych na LCD

Ponizej przedstawiono zestawienie awarii, jakie mogg wystgpi¢
podczas pracy siownika w réznych konfiguracjach oraz
odpowiednie komunikaty awaryjne. Awarie te w wiekszosci nie
dotyczg samego sitownika, lecz zakiécen w pracy jego otoczenia
lub  niepoprawnej konfiguracji sitownika w stosunku do
sterowanego obiektu. Jezeli wystepuje jednoczesnie wiecej niz
jedna  sytuacja awaryjna, wyswietlany jest komunikat
0 najwyzszym priorytecie.

Error 0.4 - brak fazy lub faz zasilajgcych silnik, asymetria faz
zasilajgcych.

Postepowanie: przywrdci¢ prawidtowe zasilanie.

Error 0.5 - przekroczenie temperatury pracy sterownika. Temp.
sterownika > 80°C. Zanika gdy temp. sterownika <75°C
Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy uktadu regulacji i strefy
nieczutosci.
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Error 0.7 - przekroczenie temperatury pracy silnika.
Temperatura uzwojen > 140°C. Btad zanika gdy temperatura
uzwojen spadnie do okoto 110°C. Zwykle bigd wystepuje na
skutek zbyt czestego rewersowania napedu.

Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy ukladu regulacji i strefy
nieczutosci.

Error 0.8 - spalony bezpiecznik silnikowy w sterowniku.

Error 1.0 - przy wigczonym wodzeniu za sygnatem analogowym
brak wiarygodnosci sygnatu zadanego, tj. sygnat zadany >21mA
lub <3,65mA.

Postepowanie: - sprawdzi¢ podigczenie przewodu zasilajgcego
sygnatu wodzgcego i poziom tego sygnaiu.

Error 1.3 - btgd komunikacji po magistrali przemystowej; brak
transmisji w wyniku zaktécen, fizycznego uszkodzenia magistrali
lub braku transmisji ze strony urzgdzenia typu master.
Postepowanie: - sprawdzi¢ podigczenie sitownika do magistrali
przemystowej; sprawdzi¢ czy urzgdzenie master zostalo
podtgczone do magistrali i dziata w sposob poprawny prowadzgc
komunikacje.

Error 1.4 - brak komunikacji z modutem komunikacyjnym;
modut komunikacyjny jest uszkodzony, albo nie zostat
poditgczony

Error 2.0 - sygnat zwrotny niewiarygodny, tj. sygnat zwrotny
>21mA lub <3,65mA.

Error 2.1 - brak zasilania przetwornika potozenia (w przypadku
zasilania zewnetrznego) lub otwarty tor sygnatu zwrotnego przy
zasilaniu wewnetrznym (brak zwory na pinach 13 i 14 zigcza
bloku sterowania lub brak wskaznika potozenia w petli sygnatu
zwrotnego). W przypadku zasilania wewnetrznego mozliwe jest
réowniez uszkodzenie zasilania w sterowniku. Aktywno$¢ btedu
mozna wylgczy¢ w konfiguracji sitownika. Aktywnos$¢ biedu
mozna wytgczy¢ w konfiguracji sitownika.

Error 2.2 - brak komunikacji wewnetrznej w  uktadzie
SERVOCONT: sterownik — modut pomiarowy. Nalezy sprawdzi¢
poprawnosc¢ potgczenia ptytki SCAO5 z modutem pomiarowym
SNAO06

Error 2.3 - niewiarygodny czujnik potozenia lub momentu.

Error 2.4 - btgd sumy kontrolnej danych kalibracyjnych
przetwornika potozenia.

Error 2.5 - btgd sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych
przetwornika potozenia.

Error 2.7 - zakres przetwornika za maty <15%.

Error 2.9 - nie napieta sprezyna przetwornika potozenia.

Error 3.1 - przekroczenie warunku ograniczenia ruchu. Jezeli
ustawione jest ograniczenie ruchu ,na moment” - Error 3.1
oznacza przekroczenie potozenia krancowego (4,00 Ilub
20,00mA), podczas ktorego sitownik nie rozwingt pozagdanej
warto$ci momentu.
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Uwaga

Postepowanie: - sprawdzi¢ czy nie ulegto uszkodzeniu
potaczenie sitownika i armatury; jesli bigd sie powtarza -
sprawdzi¢ poprawnosc¢ konfiguracji sitownika (ograniczenie ruchu
sitownika moze by¢, szczegoOlnie po konfiguracji recznej,
ustawione niezgodnie ze stanem faktycznym urzgdzenia
nastawczego).

Error 3.2 - bigd przekroczenia zadanego momentu w kierunku
otwierania; jesli ustawione jest ograniczenie ruchu ,na droge”,
btad wystgpi zawsze po przekroczeniu zadanego momentu.

W __ zakresie 19,40-20,00mA potozenia sitownika btgd po

Uwaga

przekroczeniu zadanego _momentu nie  wystgpi, jezeli
ograniczenie ruch zostato ustawione ,na moment”. Przekroczenie
momentu w takim wypadku tylko zatrzymuje sitownik.
Postepowanie: - sprawdzi¢, czy do armatury nie dostata sie
przeszkoda mechaniczna ograniczajgca ruch.

Error 3.3 - btad przekroczenia zadanego momentu w kierunku
zamykania; jesli ustawione jest ograniczenie ruchu ,na droge”,
btad wystgpi zawsze po przekroczeniu zadanego momentu.

W __ zakresie 4,00-4,60mA potozenia _sitownika btgd po

przekroczeniu zadanego momentu  nie  wystgpi, jezeli
ograniczenie ruch zostalo ustawione ,na moment”. Przekroczenie
momentu w takim wypadku tylko zatrzymuje sitownik.
Postepowanie: - sprawdzié¢, czy do armatury nie dostata sie
przeszkoda mechaniczna ograniczajgca ruch.

Error 3.4 - btad przekroczenia dopuszczalnego momentu przy
uzyciu kétka napedu recznego, podczas otwierania.
Dopuszczalny moment wustalony jest przez producenta
i przyjmuje wartos¢ z zakresu 105-150% (domysinie 130%)
momentu nominalnego. Pojawienie sie btedu powoduje utrate
gotowosci elektryczne) sitownika i wystawienie sygnatlu o
zadziataniu ukfadu przecigzeniowego w kierunku otwierania.
Aktywnosc¢ btedu mozna wytgczy¢ w konfiguracji sitownika.

Error 3.5 - btad przekroczenia dopuszczalnego momentu przy
uzyciu kotka napedu recznego, podczas zamykania.
Dopuszczalny moment ustalony jest przez producenta
i przyjmuje wartos¢ z zakresu 105-150% (domysinie 130%)
momentu nominalnego. Pojawienie sie bledu powoduje utrate
gotowosci elektryczne) sitownika 1 wystawienie sygnatu o
zadziataniu uktadu przecigzeniowego w kierunku zamykania.
Aktywnosc¢ btedu mozna wytgczy¢ w konfiguracji sitownika.

Error 4.0 - btgd sumy kontrolnej danych kalibracyjnych
sterownika.

Error 4.1 - btgd sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych
sterownika.

Error 4.2 - btgd sumy kontrolnej programu sterownika.

Error 5.0 - zmieniona kolejno$¢ faz zasilajgcych sitownik
w stosunku do poprzedniej konfiguracji (sterownik automatycznie
zapamietuje kolejnos¢ faz zasilajgcych sitownik po poprawnie
zakohczonym procesie programowania).
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Postepowanie: przywroci¢ stan pierwotny lub przeprogramowac
sitownik.

Error 5.1 - niestabilny czujnik kierunku faz zasilajgcych;
zakiocenia w sieci zasilajgcej uniemozliwiajgce poprawny odczyt
kierunku faz zasilajgcych.

Error 6.0 - awaria przetwornika momentu.

14. Zabezpieczenia zewn etrzne sitownika

Sitownik wymaga zastosowania zewnetrznego zabezpieczenia
silnikowego. Nastawa zabezpieczenia termicznego powinna byé¢
zgodna z warto$ciami okreslonymi w ponizszej tabeli.

Preckose | Moo | 8 | oberp. | M | smam. | zaberp. | M | mmam. | zabesp

[obr/min] | Pn[kKW] | In[A] It [A] Pn[KW] | INJA] It [A] Pn[KW] | INJA] It [A]
Typ sitow.: 4XIRa0 / 4XIRa 4AXIRSa 4XIRb

4 0,06 0,85 1,00 0,075 0,85 1,00 0,12 0,9 1,15

5,6 0,09 0,6 0,77 0,15 11 15 0,12 0,9 1,15

8 0,12 0,6 0,74 0,18 0,65 0,80 0,25 0,85 1,05

11 0,12 0,6 0,74 0,18 0,65 0,80 0,25 0,85 1,05

16 0,25 0,9 1,10 0,37 1 1,20 0,55 1,50 1,65

22 0,25 0,9 1,10 0,37 1 1,20 0,55 1,40 1,65

32 0,55 1,45 1,65 0,75 2 2,7 0,75 2,20 2,45

41 0,55 1,45 1,65 0,75 2,00 2,70 0,75 2,20 2,45

63 0,55 1,45 1,65 0,75 19 2,15 1,10 2,60 2,90

86 0,55 1,45 1,65 0,75 1,9 2,15 1,50 4,10 4,60

126 0,75 2,00 2,30 11 2,50 29 1,50 4,10 4,60
Typ sitow.: 4XIRSb 4XIRc 4XIRSc

4 0,18 14 1,6 0,25 1,25 1,8 0,37 1,7 19

5,6 0,18 14 1,6 0,25 1,25 1,8 0,37 1,7 19

8 0,37 1,25 1,55 0,55 15 2 0,75 2,00 2,70

11 0,37 1,25 1,55 0,55 15 2 0,75 2,00 2,70

16 0,75 1,8 2,1 0,55 1,45 1,65 1,10 2,50 2,90

22 0,75 1,8 2,1 0,55 1,45 1,65 1,50 3,40 3,80

32 15 4,00 4,40 1,30 3,45 3,80 2,2 52 5,8

41 15 4,00 4,40 1,30 3,45 3,80 2,2 52 5,8

63 15 3,4 3,8 4 8,9 9,8 4 8,9 9,8

86 2,2 5,2 5,8 4 8,9 9,8 4 8,9 9,8

126 2,2 5,2 5,8 55 10,7 11,8 55 10,7 11,8
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Prockosé | Moo | % | abezp. | M | snam. | zaberp.| MO | znam. | zabesp
[obr/min] | Pn[kKW] | In[A] It [A] Pn[KW] | INJA] It [A] Pn[KW] | INJA] It [A]
Typ sitow.: 4XIRd 4XIRSd
4 0,37 2,30 2,60 0,55 2,40 2,70
5,6 0,37 2,30 2,60 0,55 2,40 2,70
8 1,10 3,30 3,80 1,50 4,00 4,60
11 1,10 3,30 3,80 1,50 4,00 4,60
16 -- -- -- -- -- --
22 -- -- -- 2,2 5,6 6,2
32 -- -- -- 3 6,5 7,2
41 -- -- -- 3 6,5 7,2
63 55 10,7 11,8 5,5 10,7 11,8
86 55 10,7 11,8 5,5 10,7 11,8
126 6 14 15,5 6 14 15,5

Zalecane jest stosowanie zbiorczych zabezpieczen
przeciwprzepieciowych klasy C lub BC, a w szczegllnych
przypadkach takze klasy D, zgodnie z aktualnymi normami
dotyczgcymi ochrony przeciwprzepieciowej.

W przypadku wykorzystania wytgcznikbw drogi i momentu
znajdujgcych sie wewnatrz sitownika do wspétpracy z klasycznymi
uktadami  przekaznikowymi, nalezy zwrocic uwage na
zabezpieczenie zwarciowe tych obwodow [zalecany wytgcznik
instalacyjny do 2A). Cewki przekaznikdw muszg by¢ wyposazone
w ukfady gasikowe.

15. Konserwacja

Sitowniki regulacyjne 4Xl podczas eksploatacji nie wymagajg
zabiegdw konserwaciji.

Zaleca sie raz do roku dokona¢ ogledzin sitownika, sprawdzenia
potgczen mechanicznych, sprawdzenia czy nie ma wyciekéw,
luzéw, pekniec lub odksztatcen.

W przypadku zauwazenia usterki nalezy o tym powiadomic
dostawce.

16. Transport i przechowywanie

Zaleca sie transport sitownikédw ostonietych folig na paletach
zabezpieczajgc je przed przesuwaniem.

Sitowniki nalezy przechowywac w pomieszczeniach
magazynowych.  Sitownikbw nie  nalezy  przechowywaé
w atmosferze silnie korodujgcej.
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17.

Blokada sitownika w systemie LOTO

Sitowniki inteligentne 4XI mogg zosta¢ zabezpieczone przed

niepozadanym I przypadkowym uruchomieniem przez
nieupowaznione osoby przy uzyciu blokady przemystowej systemu
Lockout-Tagout [czyli ,Zablokuj” i ,Oznacz”). Zabezpieczenia

Lockout-Tagout, w skrécie LOTO, majg na celu podniesienie
poziomu bezpieczenstwa stuzb utrzymania ruchu podczas
prowadzonych remontow i konserwacji urzgdzen.

Przed zatozeniem blokady LOTO nalezy przetgczy¢ sitownik
w sterowanie lokalne przyciskiem ‘Zdal./Lokal.” na stacyjce lub w
aplikacji XIDrive — sterowanie lokalne bedzie sygnalizowane
zielonym podswietleniem wyswietlacza stacyjki i pojawieniem sie
napisu ,LOKAL”. Nastepnie zatozy¢ blokade [Rys. JJJ) oraz
umiesci¢ zawieszke informacyjng, ze sitownik oraz armatura sg
wytgczone z eksploatacii.

Zalecane jest zdjecie napiecia zasilania z sitownika przez
odigczenie zlgcza bloku sterowania [poz.13 Rys. A). Zaréwno
gniazdo jak 1 wtyk zlgcza trzeba zabezpieczy¢ przed
zabrudzeniem i wilgocia.

Rys. JJJ

Zastosowanie linkowej blokady (Rys. JJJ) jednoczesnie
unieruchamia przyciski na stacyjce sterowania lokalnego oraz
kotko napedu recznego. Linke nalezy przeciggngc¢ kolejno przez
otwory w poszczegodlnych przyciskach a nastepnie przetozy¢ przez
kotko tak, aby po wprowadzeniu jej do blokady z odpowiednim
napieciem nie mozna byto korzysta¢ z blokowanych elementow.
Po zacisnieciu blokady nalezy zalozy¢ na nig ktodke. Dzieki
pojedynczej mechanicznej blokadzie mozna zabezpieczy¢ caty
sitownik przed uzyciem go przez osoby nieupowaznione.

Na zyczenie klienta sitownik mo ze byé przystosowany
i wyposa zony w blokad e linkow g systemu LOTO. Nale zy to
opisa € przy zamawianiu sitownika.
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18. Kodowanie sitownika

Sposob zamawiania sitownikdbw sterowniczych 4XI opisano
ponizej.

UWAGA:

Rodzaj pracy RS oznacza klase C sitownikow wg PN-EN 15714-2
(praca S4) do maksymalnego momentu regulacyjnego i klase A
(praca S2) do maksymalnego momentu sterowniczego.

Klasa B dopuszczalna dla 75% obcigzenia sterowniczego -
oznaczenie sitownika RS.
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12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
SILOWNIK OBROTOWY o [ LI LETHCD LD ILT DT
INTELIGENTNY

|

|

Rodzaj pracy 1
regulacyjny R
regulacyjno - sterowniczy (uwaga 1) RS

y
regulacyjny 20Nm a0
regulacyjny 30Nm
sterowniczy 60Nm
regulacyjny 60Nm
sterowniczy 120Nm
regulacyjny 120Nm
sterowniczy 240Nm
sterowniczy 480Nm d

Predkosé¢ [obr/min]

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

T

4 1
5,6 2
8 3
4

5

6

7

8

9

11
16
22
32
41
63
86 10
126 11

Droga [obroty]

od 1 do 50
od 51 do 120
od 121 do 1500
inne (poda¢ w zamdwieniu)
Sterowanie lokalne
sterowanie lokalne bez przyciskdw z aplikacji przez bluetooth, z komunikacjg NFC
sterowanie lokalne przyciskami i z aplikacji przez bluetooth, z komunikacjag NFC
Dodatkowe wy zenie elektronic:
brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego
modut komunikacyjny MODBUS + wyprowadzenie przewodami sygnatéw WE / WY
modut komunikacyjny PROFIBUS
modut komunikacyjny HART
modut komunikacyjny PROFIBUS + wyprowadzenie przewodami sygnatow WE / WY
modut PROFIBUS redundantny
modut PROFIBUS redundantny + wyprowadzenie przewodami sygnatéw WE / WY
modut PROFINET
inne (poda¢ w zamdwieniu)
Dodatkowe sygnaty
brak
2 programowalne przekazniki potozen posrednich
wyjscie analogowe + wejscie analogowe + wejscie binarne
wyjscie analogowe + wyjscie binarne + wejscie binarne
inne, do uzgodnienia
Przekroje przewodéw [mm?2]
zasilajacy 1,5mm2, sterowniczy 0,5mm?2
zasilajacy 2,5mm2, sterowniczy 1,5mm?2
inne (poda¢ w zamoéwieniu jakie)
Dodatkowe wy zenie elektryczne
bez grzatki
grzatka z termostatem
Typ przytacza
tuleja przytaczeniowa B1 (wg normy PN-EN ISO 5210)
tuleja przytaczeniowa B3 (wg normy PN-EN ISO 5210)
tuleja przytgczeniowa adaptowana do armatury
przytacze A
Dodatkowe wyp
bez rury ochronnej
z rurg ochronng 250 mm
z rurg ochronng 500 mm
z rurg ochronng 750 mm
inna dtugos¢ (poda¢ w zamdwieniu jaka)
y ie do sit ika z odsunietym blokiem sterujagcym i do mechanicznego
nie
tak
Zestaw do sit ika z odsunietym blokiem sterujgcym
brak zestawu
zestaw ze wspornikiem
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bez wskaznika
ze wskaznikiem (poda¢ w zamdwieniu droge [obr])
Opcje zaawansowane
brak
rejestrator parametréw dziatania (+ zegar czasu rzeczywistego + karta SD)
regulator Pl lub PID
opcje potaczone: regulator PI/PID i rejestrator parametréw dziatania
Stopien ochrony
IP 67
IP 68
IP 68 z dodatkowa hermetyzacja
Zasilanie sitownika
3 x 400 VAC - standardowo
1 x 230 VAC - nalezy uzgodni¢ predkos¢ obrotowa i moment sitownika 2
/K4xX1201901/
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MODUL WAHLIWY
SILOWNIKA X

w|

Moment znamionowy Przetozenie

Wspotczyn. f

regulacyjny 250 Nm

i=17

sterowniczy 500 Nm

8,4

regulacyjny 500 Nm

i=44

sterowniczy 1000 Nm >k

15,4

regulacyjny 500 Nm

i=17

sterowniczy 1000 Nm

8,4

regulacyjny 1000 Nm

i=49

sterowniczy 2000 Nm

17,2

Nb

Rodzaj wykonania

lewe (mocowanie sitownika obrotowego)

prawe (mocowanie sitownika obrotowego)

lewe (mocowanie sitownika obrotowego)

prawe (mocowanie sitownika obrotowego)

— |22 |-

Sposéb montazu

bez podstawy

z podstawa

Rlol~l—m— — — — — — — — — — — — — — —

Typ przytacza do urzadzenia nastawczego

bez tulei przytaczeniowe;j

tuleja przytaczeniowa typ V (otwor i wpust), (podaé wymiary)

tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury

watek do przytaczenia korby

tuleja przytaczeniowa typ L (otwdr kwadratowy), (podaé wymiary)

tuleja przytacz. typ H (otwor 2 réwnoleg. ptaszczyzny),(podaé wymiary)

tuleja przytgczeniowa nieobrobiona

olnlslwNnrleol-—————— — — — — —

Wyposazenie dodatkowe

bez wyposazenia

korba stata

korba regulowana

korba stata + 2 przeguby

korba regulowana + 2 przeguby

swnRe-—————"m—-m-—a-— — — — — — — — — — — — — — — ——— — —

Mocowanie ciegna do urzadzenia wykonawczego

bez mocowania

naktadka ze stozkiem Morse'a

tulejka ze stozkiem Morse'a

Npoopbbpr m - — — — — — (-

Rodzaj modutu

sterowniczy

regulacyjny

_oolopl————— = —

Temperatura pracy

standard

od -25°C do +85°C

wysoka

od -25°C do +130°C

niska

od -40°C do +85°C

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
N
0
1
2

inna do uzgodnienia

9

/KW 201807/

1. llo$¢ obrotéw na 90 stopni wynika z zaleznosci: 0,25 xi (i - przetozenie).
. Od strony napedu modut Wa/WNa posiada przytagcze FO7, Wb/WNb - F10.
. Modut wahliwy jest dostarczany z tulejg przytaczniowa do sitownika obrotowego.

. Wykonanie prawe i lewe opisuje rysunek pogladowy z sitownikiem 3XI.

2
3
4. Od strony urzadzenia wykonawczego modut Wa/WNa posiada przytgcze F10, Wb/WNb - F14.
5
*

Dla przytacza F10 modutu Wa/WNa dopuszczalny moment maks. zgodny z PN-EN 1SO 5211 to 500 Nm

Wykonanie prawe-R
Obracanie kdtkiem napedu recznego
w prawo, powoduje obrdt watu wejsciowego
modutu wahliwego w prawo i obrét korby w prawo.

Wykonanie prawe-L
Obracanie kdtkiem napedu recznego
w prawo, powoduje obrdt watu wejsciowego
modutu wahliwego w prawo i obrét korby w lewo.

Wykonanie lewe-L
Obracanie kétkiem napedu recznego
w prawo, powoduje obrét watu wejsciowego
modutu wahliwego w prawo i obrét korby w lewo.

Wykonanie lewe-R
Obracanie kétkiem napedu recznego
w prawo, powoduje obrét watu wejsciowego

modutu wahliwego w prawo i obrét korby w prawo.

www.zpua.com.pl
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Sitowniki inteligentne 4XI

Instrukcja Obstugi

1 2 3 4 5 6 7
MODUL LINIOWY L| |—| |—| | | |—| | |
SIEOWNIKA X | | | I | | |
| | | | | | |
Sita znamionowa 1 | | | | | |
regulacyjny 10 kN a | [ | [ | |
sterowniczy 20 kN | | | | | |
regulacyjny 20 kN b | | | | | |
sterowniczy 40 kN | | | | | |
regulacyjny 30 kN c | [ | [ | |
sterowniczy 60 kN | | | | | |
regulacyjny 60 kN d | | | | | |
sterowniczy 120 kN | | | | | |
Skok -dlalailb -dlaLcild 1 | | | | |
do 50 mm - 1 [ | | | |
do 100 mm do 80 mm 2 | | | | |
do 125 mm -- 3 [ | | | |
do 150 mm do 150 mm 4 | | | | |
do 200 mm - 5 | | | | |
inne (podaé w zamdwieniu) 9 | | | | |
Rodzaj wykonania 1 | [ | |
lewe (obrétw lewo - cofanie tulei) 0 | | | |
prawe (obrét w prawo - cofanie tulei) 1 | | | |
Kotnierz przytaczeniowy 1 [ | |
kotnierz FO7 dla modutu La 1 | | |
kotnierz F10 dla modutu La, Lb 2 | | |
kotnierz F14 dla modutu Lc, Ld 3 | | |
kotnierz F16 dla modutu Ld 4 | | |
Gwint trzpienia 1 | |
gwint trzpienia w module La M12 x 1,25 1 | |
gwint trzpienia w module La M16x 1,5 2 | |
gwint trzpienia w module Lb M20x 1,5 3 | |
gwint trzpienia w module Lci Ld M36 x 3 4 | |
gwint trzpienia w module inny 9 | |
Wyposazenie dodatkowe 1 |
bez przytacza 0 [
facznik (podac gwint trzpienia zaworu) 1 |
przytacze (jarzmo + tacznik, podac¢ dane zaworu) 2 |
podstawa wahliwa 3 |
Gwint modutu liniowego 1
jednowchodowy dla modutu La, Lb, Lci Ld 1
dwuwchodowy dla modutu Lci Ld 2
/KL 201901/
UWAGI:

1. Modut liniowy jest dostarczany z tulejg przytgczeniowg do sitownika obrotowego.
2. Wysuw tulei na 1 obrét w module La i Lb wynosi 5 mm.
Wysuw tulei na 1 obrét w module Lc i Ld wynosi:

- 7 mm dla gwintu jednowchodowego;
- 14 mm dla gwintu dwuwchodowego.

12
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Instrukcja Obstugi

Sitowniki inteligentne 4XI

19. Czesci zamienne

20. Utylizacja

21. Kontakt

Czesci zamienne zostaly przedstawione na Rysunkach 8, 9 i 10.
Rysunek 8 pokazuje czesci zamienne modulu obrotowego
sitownika 4XI. Rysunek 9 przedstawia czesci zamienne bloku
sterowania EBS,. natomiast Rysunek 10 — czesci bloku sterowania
w wersji odsunietej a takze czesci zestawu do odsunigcia oraz
lgcznika EBS.

Przy zamawianiu czesci zamiennych nalezy poda¢ numer
fabryczny i peten kod sitownika np. 4XIRb-32-1001-1-100.

Utylizacja materiatéw z opakowania

Materialy z opakowania nadajg sie do catkowitej utylizacji. Nalezy
pozbywac sie ich zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawczymi
dotyczacymi usuwania odpadow.

Utylizacja produktu

Urzadzenia nie wolno wyrzuca¢ wraz ze zwyklymi odpadami!

W przypadku, gdy nie jest uzasadniona ekonomicznie naprawa

zuzytych lub zniszczonych sitownikow nalezy je ztomowac.

Dokona¢ tego nalezy w sposob nastepujgcy:

- dosta¢ sie do komér gdzie znajduje sie smar poiptynny,
usungc go i przekazac¢ firmie dopuszczonej do utylizowania
przepracowanych olejow i smarow,

— zdemontowa¢ urzgdzenia elektryczne i elektroniczne oraz

zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawczymi,
posegregowac je i dostarczy¢ do odpowiedniego zaktadu
utylizacji,

— oddzieli¢ od siebie czesci metalowe [stopy aluminiowe, stale,
metale kolorowe), z tworzyw sztucznych oraz gumowe
I rozdysponowac do zaktadow zajmujgcych sie
przetwarzaniem [ zagospodarowywaniem odpadow
przemystowych i zuzytych urzadzen.

Producent:

® ZAKLAD PRODUKCJI URZADZEN AUTOMATYKI Sp. z 0.0.

Ul. Teczowa 57, 50-950 Wroctaw,
Fax 71 342 89 20, e-mail; zpua@zpua.com.pl

http:// www.zpua.com.pl
Dziat Marketingu tel. +48 502 180 558
Dziat Produkcji i Sprzedazy tel. 71 342 34 00
lub 71 342 3358
Dziat Rozwoju i informacje techniczne tel. 71 342 88 30 w.36

www.zpua.com.pl
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